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n Installation

A - Préconisations :

- Respecter une distance minimum de 0,2m entre deux moteurs.

- Respecter une distance minimum de 0,3m entre un moteur et un émetteur Hz.

- L'utilisation d‘un appareil radio utilisant la méme fréquence (433,42MHz) peut dégrader les performances de
ce produit (ex.: casque radio Hi-Fi).

- Percage du tube :
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- Montage :
S—
PLASTITE FXS N7\7X12 ZING — |
—
I

Acier / Steel / Stahl
@4 x10 “Acero | Acciaio

a Emetteurs compatibles

Portée des émetteurs Hz :

-1,2 et 3:20 m a travers 2 murs de béton armé.
g@@] -4 :40 m a travers 2 murs de béton armé.
3 4

- Eloigner les émetteurs de toute surface ou structure
1 - Emetteur Hz mural 3 : Horloge Hz métallique qui pourraient nuire a leur bon fonctionne-
2 Emetteurs Hz 1 et 5 canaux 4 : Emetteur Hz “longue portée” ~ ment (perte de portée).

Emplacement de la touche “PROG" sur les émetteurs Hz :
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B Réglage des fins de course

A - Durant les opérations de ce chapitre (§3), ne pas travailler sur plusieurs moteurs simultanément.

T g g AP

batterie 12V - 2.2Ah réf : 9014734

3.1

=1 1=
a- Connecter I'alimentation du moteur. @ "@

* Pour plus d'informations sur les caractéristiques des alimentations a utiliser, consulter le
cahier technique SIMU® réf.:5057753

b- Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “descente” d'un émet- %

teur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis >0
dans l'autre. Cet émetteur commande maintenant le moteur en mode &g >>
instable. Passer a I'étape 3.2.

3.2 - Configuration du sens de rotation

Appuyer sur la touche “montée” de I'émetteur : @Q

a- Si I'axe tourne dans le sens “montée”, passer a O>>
I'étape 3.3.

b- Si I'axe tourne dans le sens “descente”, inverser le

<
sens de rotation en appuyant sur la touche “stop”
pendant au moins 3 secondes. Le moteur confirme Cstg» o> Q» o> Cstg»
la modification par une rotation de 0,5 seconde O @g O
3s

OK >>3.3

dans un sens puis dans I'autre. Passer a |'étape 3.3.
3.3 - Réglage des fins de course

/\ Le réglage des fins de course du moteur T3.5DC EHz s'effectue de 4 facons différentes en fonc-
tion des paramétres suivants :

- Présence ou absence de butées sur la lame finale, liaison souple ou rigide* entre I'axe d’enroulement et

le tablier.
A *
*V.AR
VA.S
A 1- Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “descente” de

rotation de 0,5 s. dans un sens puis dans |'autre. L'opération est ter-
minée. Passer au §4.

4 A A A
Cf% Elw<Sld (i 55> @

1- Positionner le moteur sur le point d'arrét haut souhaité a I'aide des touches “montée” et “descente”.

2- Appuyer simultanément sur les touches “stop” et “descente” pour mémoriser le point d'arrét haut. Le moteur se met
automatiquement en rotation en descente.

3- Appuyer sur la touche “stop” pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche “stop” pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans I'autre. L'opération est terminée. Passer au §4.

1 2 I'émetteur Hz. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
>0 () un sens puis dans I'autre.
@’g» @g» 2- Appuyer sur la touche “stop”pendant 2 s. le moteur effectue une
2s
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1- Positionner le moteur sur le point d'arrét bas souhaité a I'aide des touches “descente” et”montée”.

2- Appuyer simultanément sur les touches “stop” et “montée” pour mémoriser le point d'arrét bas. Le moteur se met auto-
matiquement en rotation en montée.

3- Appuyer sur la touche “stop” pour immobiliser le moteur.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche “stop” pour valider le réglage, le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans
un sens puis dans l'autre. L'opération est terminée. Passer au §4.

R R L

= D
O i SP 2s O

1- Positionner le moteur sur le point d'arrét bas souhaité a I'aide des touches “descente” et”montée”.

2- Appuyer simultanément sur les touches “stop” et “montée” pour mémoriser le point d'arrét bas. Le moteur se met auto-
matiquement en rotation en montée.

3- Lorsque le moteur arrive au point d'arrét haut souhaité, appuyer sur la touche “stop”.

4- Si nécessaire, affiner le réglage a I'aide des touches “descente” et”montée”.

5- Appuyer sur les touches “stop” et “descente” pour mémoriser le point d'arrét haut. Le moteur se met automatiquement
en rotation en descente.

6-Appuyer 2 secondes sur la touche “stop” pour valider les réglages fin de course. Le moteur s'arréte puis effectue une
rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans |'autre. L'opération est terminée. Passer au §4.

A\ - Aprés ces opérations vous pouvez programmer |'émetteur utilisé précédemment comme premier point de
commande. Dans ce cas, passez au chapitre §4.

n Programmation du premier point de commande individuelle
/\ - Cette opération ne peut étre effectuée que depuis I'émetteur ayant effectué I'opération 3.1b.

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche “PROG" de I'émetteur. Le moteur
effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre. Votre

émetteur est maintenant programmé et commande le moteur en
mode stable. Toutes les fonctions décrites §6 sont actives.

B Programmation d’un nouveau point de commande (individuelle, groupe ou générale)

5.1 - Ouvrir la mémoire du moteur depuis I'émetteur de commande
individuelle :
- Appuyer environ 3 secondes sur la touche “PROG"de I'émetteur de
commande individuelle. Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde
dans un sens puis dans I'autre.

5.2 - Valider I'opération depuis le nouvel émetteur a programmer :

- Appuyer environ 1 seconde sur la touche “PROG" du nouvel émetteur.
Le moteur effectue une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans
I'autre.

- Si votre nouveau point de commande est une commande de groupe : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour
chague moteur du groupe.

- Si votre nouveau point de commande est une commande générale : répéter les opérations 5.1 et 5.2 pour
chague moteur de l'installation.

- Pour supprimer un émetteur de la mémoire du moteur : Effectuer les opérations 5.1 depuis I'émetteur de
commande individuelle et I'opération 5.2 depuis I'émetteur a supprimer. 3/4



a Fonctionnement du moteur T3.5 DC EHz

6.1 - Avec une batterie en bon état de charge, les commandes possibles sont : Montée, stop et descente. Il est également
possible de commander une position intermédiaire (voir §7).

6.2 - Fonction détection du gel : Un blocage du volet en présence de gel a la montée provoque I'arrét du moteur.

6.3 - Fonction détection d’'obstacle : Un blocage du volet en présence d'un obstacle a la descente provoque I'arrét du
moteur, puis une inversion du mouvement.

6.4 - Fonction protection de la batterie contre la décharge excessive : Avant chaque opération de montée ou de des-
cente, le moteur contréle la tension de la batterie.

Si la tension est inférieure a 11,5V : Le moteur marquera un temps d‘arrét au début de chaque ordre de montée. La des-

cente n'est possible qu'en donnant plusieurs impulsions sur la touche “descente”.

Si la tension est inférieure a 10V : Le récepteur n'acceptera aucun ordre de commande.

Dans les deux cas, utiliser le chargeur de dépannage afin d'effectuer une recharge rapide de la batterie. Le fonc-
tionnnement du moteur redeviendra normal uniquement si la tension de la batterie remonte au dessus de 12V.

a Enregistrement / commande de la position intermédiaire

n

Commande :
Appuyer sur la touche “stop”
pendant 0,5s. Le moteur rejoint
la position intermédiaire.

Enregistrement :

- Positionner le moteur sur la
position intermédiaire désirée.

- Appuyer 5s sur la touche
“stop”. Le moteur effectue une
rotation de 1/2 s dans un sens
puis dans I'autre.

v
i

O
0.55@%
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a Ré-ajustement des positions de fins de course

8.1 - Ré-ajustement des positions de fins de 1- Positionner le moteur sur le point d'arrét haut réglé en §3.3 &
course haut (montages BetD unlquement) I'aide de la touche “montée”.
2- Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “des-

cente” pendant 5 secondes. Le moteur effectue une rotation
de 0,5 seconde dans un sens puis dans I'autre.

’ 3- Affiner le réglage a I'aide des touches “descente” et “montée”
pour obtenir la position de fin de course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche “stop”. Le moteur effectue

D @ Zs une rotation de 0,5 seconde dans un sens puis dans |'autre, la
(% >0 :‘_‘ §=O (4 nouvelle position de fin de course est mémorisée.
8.2 - Ré-ajustement des positions de fins de 1- Positionner le moteur sur le point d‘arrét bas réglé en §3.3 &
course bas (montages CetD unlquement) I'aide de la touche “descente”.

2- Appuyer simultanément sur les touches “montée” et “des-

cente” pendant 5 secondes. Le moteur effectue une rotation
de 0,5 seconde dans un sens puis dans |'autre.
3- Affiner le réglage a I'aide des touches “descente” et “montée”
@ @ pour obtenir la position de fin de course souhaitée.

4- Appuyer 2 secondes sur la touche “stop”. Le moteur effectue
C] 55@ — une rotat|on_d_e 0,5 se_conde dans un ser]s pu_|s,dans l'autre, la
@Q > “___7@ nouvelle position de fin de course est mémorisée.

A\ - Le ré-ajustement est automatique tous les 56 cycles (pendant 3 cycles) ou aprés une coupure d’alimenta-
tion dans les cas suivants : Fin de course Haut, montages A et C, Fin de course bas, montages A et B.

a Annulation de la programmation
9.1 - Couper |'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
- Mettre le moteur sous tension pendant 7 secondes.
- Couper |'alimentation du moteur pendant 2 secondes.
- Rétablir I'alimentation du moteur. Celui-ci effectue une rotation dans un sens quelconque pendant 5 secondes.
Le moteur se trouve maintenant en mode annulation de la programmation.
9.2- Ensuite valider I'annulation de la programmation du moteur concerné depuis I'émetteur de commande indi-
viduelle ou depuis un nouvel émetteur.

- Appuyer plus de 7 secondes sur la touche “PROG"” de I'émetteur. Maintenir
I'appui jusqu’a ce que le moteur effectue une premiére rotation de 0,5 -
seconde dans un sens puis dans I'autre, puis quelques seconde plus tard une | £ @
seconde rotation de 0,5 seconde dans les deux sens. TROG
.

La mémoire du moteur est maintenant complétement vidée. Effectuer
de nouveau la programmation compléte du moteur (§3).
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n Installation

- Recommendations :
- Keep a minimum distance of 0.2 m between two T73.5 DC EHz motors.
- Keep a minimum distance of 0.3 m between T3.5 DC EHz motors and Hz transmitters.
- A radio appliance using the same frequency (433,42 MHz) may deteriorate our product’s performance (ex. :
hi-fi radio headphones).

- Drilling of the tube:
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- Assembly :
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a Compatlble transmitters

Transmitters range :
-1, 2 and 3 : 20 m through 2 concrete walls .
-4 : 40 m through 2 concrete walls.

1 : Hz wall transmitter 31 Hz timer - Do not position the transmitter near metal surface or
2:1/5 channels Hz transmitters 4 : Hz “long range” transmitter structure in order to avoid range losses.

Location of the “PROG" key on Hz transmitters:
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B End limits adjustment

A - During the operations in this section (§3), do not work on several motors at the same time.

( (=

battery 12V - 2.2Ah réf : 9014734

- - T3.5DC EHz

1

= 1=
a- Connect the motor to the power supply. @ .'"@

* For any further informations regarding the technical characteristics of power supply, please
consult the technical booklet SIMUe ref.:5059076

b- Press simultaneously on the UP and DOWN buttons of a Hz transmitter. The
motor turns 0.5 second in one direction, then in the other. @
E? ( ) >>

This transmitter now commands the motor in unstable mode. Go to
step 3.2

3.2 - Test and setting the direction of rotation
Press on the UP button on the transmitter: C ?

. [ >
a- If the shaft turns in the UP direction, go to step §3.3
b- If the motorized tube runs in the DOWN direction,

reverse the rotation direction by pressing the STOP

key for at least 3 seconds. The motor will confirm @Q O Cé:(_ )

the reversal of the rotation direction by running 0.5 > >> @g» >> g»
3s

OK >>3.3

second in both directions. Go to step 3.3.

3.3 - End limits adjustment

A The end limits of the T3.5 DC EHz are adjusted in 4 different ways depending on the following
conditions:
- Bottom slat stop or not, stiff or flexible* link between the rolling shaft and the shutter.

*V.AR *V.A.R
V.A.S V.A.S

A 1- Simultaneously press the UP and DOWN keys of a Hz trans-

1 mitter. The motor will run for 0.5 second in one direction
and then in the other.
@ C]» @ @D @ 2- Press the “stop” key for 2 s. The motor will run for 0.5
second in one direction and then in the other. The operation

is completed. Go to step §4.

0 o & &
FolF =S == =5 gt

1- Position the motor on the UP end limit by using the keys UP or DOWN.

2- To memorize the UP end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and DOWN. The motor will run
automatically in the DOWN direction.

3- Press the STOP key to immobilize the motor.

4- Press 2 seconds the STOP key to validate the setting. The motor will run for 0,5 second in one direction, then
in the other direction. The operation is completed. Go to step §4.

D
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1- Position the motor on the DOWN end limit by using the keys UP or DOWN.

2- To memorize the DOWN end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and UP. The motor will run
automatically in the UP direction.

3- Press the STOP key to immobilize the motor.

4- Press 2 seconds the STOP key to validate the setting. The motor will run for 0.5 second in one direction, then
in the other. The operation is completed. Go to step §4.

LW N

>0 =3
S =8 A (35 2 FS

1- Position the motor on the DOWN end limit by using the keys DOWN or UP.

2- To memorize the DOWN end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and UP. The motor will run
automatically in the UP direction.

3- When the motor arrives on the UP End limit, press the key STOP.

4- If necessary adjust the position with the keys UP or DOWN.

5- To memorize the UP end limit position, press simultaneoulsy the keys STOP and DOWN. The motor will run
automatically in the DOWN direction.

6- Press 2 seconds the STOP key to validate the setting. The motor will stop, and will run for 0.5 second in one
direction, then in the other. The operation is completed. Go to step 8§84

A\ - After these operations, you can program the transmitter used before as a 1% control point. To do so, see
chapter §4.

n Programming the first individual control point
/\ - This operation can only be performed from the transmitter that was used for operation 3.1b.

- Press the transmitter “PROG" Key for approximately one second. The _
motor will run for 0.5 second in one direction and then in the other.
Your transmitter is now programmed to control the motor in D”

stable mode. All the functions described in §6 are active.

B Programming a new (individual, group or main) control point

5.1 - Open the memory of the receiver from the control

transmitter:
- Press the “PROG" key of the transmitter for about 3 seconds.
The motor will run for 0.5 second in one direction and then in
the other.

5.2 - Validate the operation from the new transmitter you

want to programm:
- Press the “PROG" key of the transmitter for about 1 second. The

motor will run for 0.5 second in one direction and then in the
other.

- For group controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the group.

- For main controls, repeat operations 5.1 and 5.2 for each motor in the installation.

- To delete an transmitter from the memory of a motor, perform operations 5.1 with a programmed transmitter,
then perform the operation 5.2 with the transmitter to be deleted.
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@ 13.5 DC EHz motor functions

6.1 - With a well charged battery, the possible commands are: Up, stop and down. It is also possible to set an
intermediate position (see §7).

6.2 - Frost detection function: The motor stops if the shutter is jammed by ice during opening.

6.3 - Detection of obstructions function: Jamming of the shutter due to the presence of an obstruction
when closing the shutter causes the motor to stop and then run in the reverse direction.

6.4 - Battery protection against excessive discharge: Before each lifting or lowering of the shutter, the
motor checks the voltage of the battery.

If the voltage is below 11.5V: The motor will pause at the beginning of each command to lift the shutter. The

shutter can only be closed by pressing several times on the "down" button.

If the voltage is below 10V: The receiver won't accept any commands.

In these two cases, use the emergency charger in order to perform a quick battery recharge.

Operation of the motor will return to normal only if the battery voltage goes above 12V.

a Recording and controling intermediate position

Recording: Controling:
- Position the motor on the G - Press on the “stop” key for

wanted position. @ 0.5 s. the motor goes to the 0
- Press 5 seconds on the “stop” intermediate position. G

key. The motor will run for s

0.5 second in one direction =) ==

- 5s 0.5 ? )

and then in the other. Lo (% s (%
a Re-adjustement of end limits
8.1 - Re-adjustement of UP end limits: 1- Position the motor on the UP end limit previously set in §3.3

(assemblies B and D only) with the UP key.

2- Press simultaneously for 5 seconds the UP and DOWN keys, the
@ motor will run for 0.5 second in one direction and then in the
other direction.
3- Adjust the new position with the UP and DOWN keys.

4- Validate the new position by pressing 2 seconds the STOP key.

D The motor will run for 0.5 second in one direction and then in
5s @ _,;,_ (2 o . e )
< > T __:,:O O the other direction. The new end limits setting is memorized.
8.2 - Re-adjustement of DOWN end limits: 1- Position the motor on the DOWN end limit previously set in §3.3
(assemblies Cand D only) with the DOWN key.

2- Press simultaneously for 5 secondes the UP and DOWN keys, the
motor will run for 0.5 second in one direction and then in the
other direction.

@ @ 3- Adjust the new position with the UP and DOWN keys.

4- Validate the new position by pressing 2 seconds the STOP key.
The motor will run for 0.5 second in one direction and then in
@O :" :_': the other direction. The new end limits setting is memorized.

A -The re-adjustment of end limits is automatic every 56 cycles (during 3 cycles) or after a power supply failure
for the following installation : Up end limit, mounting A and C, Down end limit, mounting A and B.

a Cancelling programming

9.1 - Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
- Switch on the power supply to the motor for 7 seconds.
- Switch off the power supply to the motor for 2 seconds.
- Switch the power to the motor back on. The motor will run for 5 seconds in random direction and is
now in the “cancelling” mode.
9.2- Then, validate the cancelling of the affected motor from the individual control or from a new transmitter

- Press the “PROG" key of the transmitter more than 7 seconds. Maintain the
pressure until the motor will first run for 0.5 second in one direction and
then in the other, and a few second later, it will run again in both direction.

The motor is now as it was originally configured, and no transmitter and no

settings is saved in its memory and is ready for a new programming (§3).
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n Installation

A - Empfehlungen :

- Halten Sie eine Mindestdistanz von 0,2m zwischen zwei Motoren T3.5 DC EHz ein.

- Halten Sie eine Mindestdistanz von 0,3m zwischen Motoren und Hz-Funksendern ein.

- Ein Radiogerat, das die gleiche Frequenz nutzt (433,42 MHz), konnte die Leistung des Produkts stéren (z.B. Hi-
Fi Radio-Kopfhorer).

- Bohrungen in der Welle:
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a Kompatible Sender

Senderreichweiten:

-1, 2 und 3 : 20m durch 2 Stahlbetonwande.
g@] -4 : 40m durch 2 Stahlbetonwande.
4

- Bewahren Sie den Sender nicht in der Nahe metallischer
1: Hz Wandsender 3 Hz-Uhr Objekte auf; diese kénnten die Senderleistung beein-
2:Hz 1und 5 kanalsender 4 : Hz-Sender mit “grosse Reichweite”  flussen (geringere Reichweite).

Anordnung der “Prog” Taste am Hz-Sender:
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a Einstellung Endbegrenzung

A Immer nur einen Motor in Empfangsbereitschaft setzen.

( (=

Akku. 12V - 2.2Ah Art.-Nr. 9014734

- - T3.5 DC EHz

3.1
a- Verbinden Sie den Motor mit dem Batteriepaketes. @ "@

- Weitere Informationen Gber die technische Eigenschaften des Batteriepakets finden Sie in der @ @..—@
technischen Dokumentation SIMU® Art.Nr.:5059076

b- Driicken Sie gleichzeitig die AUF- und AB-Taste eines Hz Senders. Der Motor
lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Der Sender @ O >
steuert nun den Motor im Totmannbetrieb. Siehe Schritt 3.2. >

3.2 - Uberpriifen der Laufrichtung
Driicken Sie die AUF-Taste am Sender:
a- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach oben

bewegt, wechseln Sie zum nachsten Schritt (3.3). C]» OK >>3.3
b- Wenn sich das Rollladenelement mit Motor nach unten

bewegt, dndern Sie die Richtung, indem Sie die STOP-
Taste mindestens 3 S. lang gedriickt halten. Der
MIndestens 3 >. 'ang g @8»
<

>> @é]>>

Empféanger bestétigt den Richtungswechsel und dreht S

0,5 S. lang in die eine, dann in die andere Richtung.
Weiter mit Schritt 3.3.

3.3 - Einstellung der Endbegrenzung

A pie Art der Einstellung der Endbegrenzung hangt von den vier folgenden Montagesituationen ab:
- Mit oder ohne Endstopper, feste Wellenverbinder* (V.A.R oder V.A.S) oder flexible Aufhéngefedern fiir den Behang.

*V.AR
V.A.S

A 1- Druicken Sie gleichzeitig die AUF und die AB Taste des

1 2 Senders. Der Motor lauft fiir 0,5 Sekunde in die eine und in

>OD O die andere Richtung.
*g» @ @g» @ 2- Driicken Sie die STOP Taste fir 2 Sekunden. Der Motor l4uft
2s fur 0,5 Sekunde in die eine und in die andere Richtung. Die

Einstellung ist beendet. Weiter mit Schritt §4.

0 o & &
FolF =S == =5 gt

1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die obere Endposition.

2- Um die obere Endlage zu speichern , dricken Sie die STOP und die AB Taste gleichzeitig. Der Motor fahrt
jetzt in AB Richtung.

3- Druicken Sie jetzt die STOP Taste um den Motor anzuhalten.

4- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN driicken Sie 2 Sekunden lang die STOP Taste. Der Motor lauft
0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt §4.
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1- Fahren Sie den Motor mit den AUF und AB Tasten in die untere Endposition.

2- Um die untere Endlage zu speichern , driicken Sie die STOP und die AUF Taste gleichzeitig. Der Motor féhrt jetzt in AUF
Richtung.

3- Driicken Sie jetzt die STOP Taste um den Motor anzuhalten.

4- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN driicken Sie 2 Sekunden lang die STOP Taste. Der Motor lauft 0,5 Sekunde in
die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt §4.

oM

@I% _____ CJ @

S (Z8 a 250

1- Positionieren Sie den Motor mit den AUF- oder AB Tasten an der Endbegrenzung UNTEN.

2- Zur Speicherung der Endbegrenzung UNTEN dricken Sie gleichzeitig die Tasten STOP und AUF. Der Motor lauft automa-
tisch aufwarts

3- Wenn der Motor das Endbegrenzung OBEN erreicht, driicken Sie die Taste STOP.

4- Justieren Sie die Position gegebenenfalls mit den AUF- oder AB Tasten.

5- Zur Speicherung der Endbegrenzung OBEN drlicken Sie gleichzeitig die Tasten STOP & NACH UNTEN. Der Motor lauft
automatisch abwarts.

6- Halten Sie die Taste STOP 2 Sekunden lang gedrickt, um die Einstellung zu bestétigen. Der Motor stoppt und lduft 0,5
Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung. Weiter mit Schritt §4.

A\ - Nach diesen Einstellungen kénnen Sie den zuvor verwendeten Sender speichern. Hierzu beachten Sie
Schritt §4.

n Programmierung des ersten individuellen Steuerpunkts
/\ - Diese Einstellung kann nur fiir den unter Punkt 3.1b verwendeten Sender vorgenommen werden.

- Halten Sie die Taste “PROG" ca. 1 Sekunde lang gedriickt. Der Motor lauft _
0,5 Sekunde in die eine, dann in die andere Richtung.
lhr Sender ist nun so programmiert, dass er den Motor zuverlassig D”

steuert.Es sind alle in §6 beschriebenen Funktionen aktiv.

B Programmierung eines neuen (individuellen, Gruppen- oder Haupt-) Steuerpunkts

5.1 - Vorbereitung des Motors fiir einen weiteren Sender:

- Halten Sie die Taste “PROG" des Senders ca. 3 Sekunden lang
gedruickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die
andere Richtung.

5.2 - Bestitigen Sie die Eingaben an dem neu zu program-
mierenden Sender:
- Halten Sie die Taste “PROG" des Senders ca. 1 Sekunde lang
gedrickt. Der Motor lduft 0,5 Sekunde in die eine, dann in die
andere Richtung.

- FUr Gruppensteuerungen wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fir jeden Motor der Gruppe.

- Fur die Hauptsteuerung wiederholen Sie die Schritte 5.1 und 5.2 fiir jeden Motor der Installation.

- Um einen Sender aus dem Speicher des Motors zu l6schen, wiederholen Sie Schritt 5.1 mit einem
programmierten Sender und dann Schritt 5.2 mit dem zu l6schenden Sender.
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a Betriebsweise vom Motor T3.5 DC EHz

6.1 - Bei einer ordentlich geladenen Batterie, sind die moglichen Befehle: aufwarts, Halt und abwarts. Es kann auch eine
Zwischenstellung angesteuert werden (siehe §7).

6.2 - Funktion Frosterfassung: Eine Sperrung des Rolladens wegen Frost fiihrt zum Motorstillstand.

6.3 - Funktion Hinderniserfassung: Eine Sperrung des Rolladens wegen Vorhandensein eines Hindernisses in der
Abwartsbewegung flihrt zum Motorstillstand, und dann zu einer Bewegungsumkehr.

6.4 - Funktion Batterieschutz gegen eine zu starke Entladung: Vor jeder Aufwdrts- oder Abwartsbewegung, fihrt der
Motor eine Spannungskontrolle der Batterie durch.

Bei einer Spannung unter 11,5V: hélt der Motor bei Beginn jedes Aufwartsbefehls kurz an. Die Abwartsbewegung ist nur

durch mehrere Impulse auf die Taste "Abwarts" moglich.

Bei einer Spannung unter 10V: Nimmt der Empfanger keinen Steuerbefehl an.

In beiden Féllen, das Ladegerat benutzen, um eine schnelle Batterienachladung durchzufiihren. Der

Motorbetrieb wird erst wieder normal, nachdem die Batteriespannung liber 12V gestiegen ist.

a Speichern und Kontrolle der Zwischenpositionen

w

:""Z=~:=O O

Kontrolle:

- Halten Sie 0,5 Sekunde die
STOP Taste gedriickt. Der
Motor fahrt an die gespei-
cherte Zwischenposition.

Speichern:

- Fahren Sie den Motor in die
gewlnschte Position.

- Halten Sie 5 Sekunden die STOP
Taste gedriickt. Der Motor fahrt
0,5 Sekunde in die eine, dann in
die andere Richtung.

O
0.55@%

a Neueinstellung der Endbegrenzung
8.1 - Neueinstellung der Endbegrenzung OBEN

" 1- Fahren Sie den Motor in die obere Endlage.

(Nur fiir Montageart B und D) 2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzei-
tig gedriickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde lang in die eine,
dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.
4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOP Taste 2

Sekunden lang gedriickt halten. Der Motor lauft 0,5 Sekunde

D @*O - s lang in die eine, dann in die andere Richtung.

< :-’-"-O <

5

8.2 - Neueinstellung der Endbegrenzung UNTEN 1- Fahren Sie den Motor in die untere Endlage
(Nur fir Montageart C und D) 2- Halten Sie die AUF und AB Tasten 5 Sekunden lang gleichzei-

tig gedriickt. Der Motor lauft 0,5 Sekunde lang in die eine,

dann in die andere Richtung.

3- Stellen Sie die neue Position mit den AUF oder AB Tasten ein.
@ @ 4- Bestatigen Sie die neue Position, indem Sie die STOP Taste 2

K% Sekunden lang gedriickt halten. Der Motor lauft 0,5 Sekunde
C] in die ei in di i
= 55@,9 - -‘:-‘D lang in die eine, dann in die andere Richtung.

A\ - Die Neueinstellung der Endlagen erfolgt alle 56 Zyken (3 Zyklen lang) oder nach Spannungsverlust bei de
folgenden Installationsmodi: Obere Endlage: Modus A und C, Untere Endlage: Modus A und B.

a Loschen der Programmierung
9.1 - Schalten Sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden lang ab.
- Schalten Sie die Stromversorgung des Motors 7 Sekunden lang ein.
- Schalten Sie die Stromversorgung des Motors 2 Sekunden lang ab.
- Schalten Sie den Motor wieder ein. Der Motor lduft 5 Sekunden lang.
Der Motor ist im “Modus Loschen”.
9.2- Bestatigen Sie dann das Loschen des entsprechendes Motors an der Einzelsteuerung oder mit einem neuen
Sender:

- Halten Sie die Taste “PROG" des Senders mindestens 7 Sekunden lang
gedrtckt. Halten Sie die Taste so lange gedrtickt, bis der Motor 2 x eine Auf-
und Abwartsbewegung fahrt.

Nun ist der Motor auf die Werkseinstellungen zuriickgesetzt. Es sind
keine Sender und Einstellungen mehr im Speicher programmiert.
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n Installatie
A - Adviezen :

- Bewaar een minimum afstand van 20 ¢cm tussen twee motor.

- Bewaar een minimum afstand van 30 ¢cm tussen een motor en een zender Hz.

- Een radiotoepassing (bij. hi-fi hoofdtelefoon) die gebruikt maakt van dezelfde frequencie (433,42MHz). kan de
performance van onze producten nadelig beinvioeden.

- Het Boren van de gaten :

A |, @B C| A | OB
—% I . ol A @B €t Do LT L2
@ min-| (mm)| (mm)/| (mm)/| (mm)/| (mm)/ (mm)
(mm)
L2 )
29 ‘ L B =
o2, i m | => | 3Nm-6Nm- 10Nm 37 [433] 42| 8 | 55|457|470
i (@]
| I = 1
- Montage :
SE—
PLASTITE FXS N7\7X12 ZING — |
I —
[ L
M) ]
g \Y 4 -
+0,1
A12* n @ Gaxi0 A
a Compatibele zenders
= Hz Zender reikwijdte:
-1, 2 en 3 :20m door 2 muren van gewapend beton.
-4 : 40m door 2 muren van gewapend beton.
4

=) == - Zet de zender niet tegen of in de buurt van een meta-
1 - Hz Wandzender 3+ Hz-Klok len deel, het bereik zal dan namzlijk kleiner zijn.
2 : Zender Hz 1 en 5 kanalen 4 : Zender Hz “lange reikwijdte”

Plaats van de toets “PROG" op de zenders Hz:
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B Instelling van de stop van de motor
A - Met een motor tegelijk werke.

( (=

batterijpack 12V - 2.2Ah ref : 9014734

3.1

=1 1o
a- Zet de motor onder spanning. @ "@

* Raadpleeg voor meer informatie over de kenmerken van de te gebruiken voedingen het tech-
nisch cahier SIMU® ref.:5059076 @le;:C,

b- Druk vervolgens tegelijkertijd, op de toetsen omhoog en omlaag van een zen-
der, de motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens in een andere >0
richting. &D >>
Deze zender bedient nu de motor in onstabiele mode. Ga naar 3.2. <&

3.2 - Controle van de draairichting van de
motor [ ?
Druk op de OP knop van de zender : g» OK>>3.3
a - Als het luik omhoog gaat, gaat u verder naar
de stap 3.3.

b - Als het luik daalt, verander dan de draairich- [
@8» >> @C}» >> Cs:%»
<

ting door tenminste 3 seconden op de toets S S
"STOP” te drukken. Ga naar 3.3. 3s

3.3 - Instelling van de stop van de motor

A pe eindschakelaars van de T3.5DC EHz moeten, afhankelijk van de volgende parameters worden
ingesteld : Aanslag of niet, vaste of flexibele* verbinding naar lamellen.

A * )
*V.AR *V.A.R
V.A.S V.A.S

A 1- Druk tegelijkertijd op de OP en NEER knopppen van de Hz

1 2 zender. De motor zal bevestigen door in beide richtingen
>OD O kort te bewegen.
@’g» @ @g» @ 2- Druk 2 sec. op STOP. De motor zal bevestigen door in beide
2s richtingen kort te bewegen. De eindschakelaars zijn nu
geprogrammeerd. Ga naar stap 4.

B 1 2 3 4
= N @_'_'I % >> G @% >> ;sg—% >> @

1- Positioneer de motor in de bovenste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.

2- Om de bovenste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en NEER. De motor gaat naar beneden lopen.

3- Druk op STOP om de motor te stoppen.

4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort
te bewegen. Ga naar stap 4.
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1- Positioneer de motor in de onderste positie m.b.v. de drukknoppen OP en NEER.

2- Om de onderste positie op te slaan druk tegelijk op STOP en OP. De motor gaat naar boven lopen.

3- Druk op STOP om de motor te stoppen.

4- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen vast te leggen. De motor zal bevestigen door in beide richtingen kort
te bewegen. Ga naar stap 4.

i ww e

T =5 33

(]
(]
a.

1- Positioneer de motor in de bovenste eindpositie met de knoppen OP en NEER.

2- Om de onderste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de knoppen STOP & OP. De motor zal dan auto-
matisch naar boven gaan lopen.

3- Als de motor bij de bovenste eindpositie aankomt, druk op STOP.

4- Verander de positie, indien nodig, met de knoppen OP en NEER.

5- Om de bovenste positie op te slaan in het geheugen, druk tegelijkertijd de konoppen STOP & NEER. De motor zal auto-
matisch naar beneden gaan lopen.

6- Druk 2 sec. op STOP om de instellingen op te slaan. De motor zal stoppen en dan in elke richting een halve seconde
gaan draaien. Ga naar stap 4.

A Nukunt u de gebruikte zender toewijzen aan de motor. Zie stap 4

n Programmering als individueel bedienpunt
/\ - Deze procedure geldt alleen voor een zender die procedure 3.1b. al heeft doorlopen.

- Druk ongeveer 1 sec. op de toets “PROG" van de zender. De motor draait _
0,5 seconde in een richting en vervolgens in de andere richting. Uw zender

is nu geprogrammeerd om de motor in de stabiele mode te besturen.
Alle in §6 beschreven functies zijn actief.

B Programmeren van een andere zender (individueel, groep of hoofdzender)

5.1 - Open het geheugen van de ontvanger vanuit de indivi-
duele bedieningszender
- Druk ongeveer 3 sec. op de toets “PROG" van de individuele
bedieningszender. De motor draait 0,5 seconde in een richting en
vervolgens in de andere richting.

5.2 - Valideer de operatie vanuit de andere te programme-
ren zender
- Druk ongeveer 1 sec. op de toets “PROG” van de nieuwe zender.
De motor draait 0,5 seconde in een richting en vervolgens in de
andere richting.

§

- Voor een gegroepeerde bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere motor
van de betreffende groep.

-Voor een algemene bediening met de andere zender: voer de operaties 5.1 en 5.2 uit voor iedere motor van
de installatie.

- Om een zender uit het geheugen van een ontvanger te wissen, volg procedure 5.1 met een geprogrammeerde
zender, Volg daarna procedure 5.2 met de zender die gewist moet worden. 3/4




a Werking van de motor T3.5 DC EHz

6.1 - Met een goed geladen batterij zijn de volgende bedieningen mogelijk: stijging, stop en daling. Het bedienen van een
tussenstand is eveneens mogelijk (zie §7).

6.2 - Detectiefunctie van vorst: een blokkering van het luik tijdens het stijgen in geval van vorst veroorzaakt het stoppen van de motor.

6.3 - Detectiefunctie van obstakel: een blokkering van het luik tijdens het dalen bij een obstakel veroorzaakt het stoppen
van de motor en daarna een omzetten van de beweging.

6.4 - Beschermingsfunctie van de batterij tegen overmatige ontlading: de motor controleert voor elke uitvoering van stijging
of daling de spanning van de batterij.

Bij een spanning onder 11,5V: de motor stopt een moment bij het begin van elke bediening van stijging. De daling is alleen

mogelijk met meerdere drukken op toets “daling”.

Bij een spanning onder 10V: de receptor accepteert geen enkele bediening.

Gebruik in beide gevallen, de noodlader om een snelle lading van de batterij te realiseren. De motor

gaat weer normaal werken wanneer de spanning van de batterij boven 12V komt.

a Programmeren en oproepen van de tussenpositie

Programeren
- De motor op de gewenste

positie instellen. @
- Druk 5s op de toets "stop". "

De motor draait 0,5 sec. in
een richting en vervolgens
in de andere richting.

Oproepen :
Druk 0,5 sec. op de toets
"stop". De motor loopt
naar de ingestelde tussen-
positie.

v
i

O
0.55@%

O

a Her- instellen van de eindeloopposities

8.1 - OP eindafstelling (alleen samenstelling 1- Positioneer de motor in de bovenste (reeds ingestelde) eindpositie.
tek. B &D) 2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd

in.De motor draait 0,5 sec. in een richting en vervolgens in de
andere richting.

3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de
OP en NEER knoppen.

4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken.

D @ L 25(TD De motor dr_aait 0,5 sec. in een richting en vervolgens in de

< > < andere richting.

8.2 - Neer eindafstelling (Alleen samenstelling  1- Positioneer de motor in de onderste (reeds ingestelde) eindpositie.
tek. C & D) 2- Druk de knoppen OP en NEER gedurende 5 sec. tegelijkertijd

in. De motor draait 0,5 sec. in een richting en vervolgens in
de andere richting.
3- Beweeg de motor naar de gewenste nieuwe positie met de
OP en NEER knoppen.
, 4- Bevestig de nieuwe positie door 2 sec. Op STOP te drukken.
D 56 @*O ~ De motor draait 0,5 sec. in een richting en vervolgens in de

== .'_'__"—;"'U andere richting.

A\ -Her-instelling van de eindschakelaar(s) gebeurt automatisch iedere 56 cycli gedurende 3 cycli, of na een stroommuitval. Dit
geldt voor de volgende instalatiewijzen : Op-eindschakelaar : installatiewije A en C, Neer-eindschakelaar : installatiewije A en B.

a Het wissen van de programmering
9.1 - Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de ontvanger uit.
- Schakel gedurende 7 seconden de voeding van de ontvanger weer in.
- Schakel gedurende 2 seconden de voeding van de ontvanger uit.
- Schakel de voeding van de ontvanger weer in, de motor draait 5 seconden.
De motor is in de annuleringsmodus.

9.2- Valideer het wissen van de betreffende ontvanger vanuit de individuele bedieningszender of

van een nieuwe zender.

- Druk meer dan 7 seconden op de toets PROG" van de individuele
bedieningszender. Houdt deze toetsindedrukt totdat, de motor
draait 0,5 sec. in een richting en vervolgens in de andere richting en
enkele seconden later in beide richtingen.

De T3.5DC EHz motor is nu helemaal gewist en terug in de

staat waarin u hem af fabriek geleverd krijgt.
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n Installation

A - Consejos :

- Respetar una distancia minima de 20 ¢cm entre dos motores.

- Respetar una distancia minima de 30 cm entre un motor y un emisor Hz.

- La utilizacion de un aparato de radio con las mismas frecuencias (433,42MHz) puede degradar las prestaciones
de nuestro equipo.(ej: casco de radio hi-fi).

- Perforacion del tubo:

A

W
|
Mé
\

29 L1 ‘ 8
@382 ‘ H m (= | 3Nm-6Nm-10Nm 37 |433| 42| 8 | 55]|457]| 470

|1 = ] [

- Montage :

S—
PLASTITE FXS N7\7X12 ZING — |
—
I

Acier / Steel / Stahl
@4 x10 “Acero | Acciaio

a Emisores compatibles
~~ Alcance de los emisores:

1, 2y 3: 20 mts a través 2 paredes de hormigén armado
g@@] 4: 40 mts a través 2 paredes de hormigén armado
3 4

- Alejar los emisores de todas la superficies metélicas que
1 - Emisor Hz mural 3 : Reloj Hz pudieran resultar nocivas para su buen funcionamiento

2 : Emisores Hz 1y 5 canales 4 : Emisor Hz “largo alcance” (pérdida de alcance).

Emplazamiento de la tecla “PROG" en los emisores Hz:
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B Ajuste del final de carrera

A - Durante las operaciones de este capitulo (§3), no trabajar simultaneamente sobre varios motores.

C (=

Bateria 12V - 2.2Ah ref.: 9014734

- - T3.5DC EHz

1

a- Conectar la alimentacion del motor. @ .'"@

* Para mayores datos informativos sobre las caracteristicas de las alimentaciones a utilizar,
consultar el pliego técnico SIMU® ref.:5059076

b- Pulsar simultdneamente en las teclas "subida" y "descenso” de un emisor Hz.
El motor efectlia una rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el C] @
E? >>

otro. Este emisor acciona ahora el motor en modo de pulsacion momen-
tanea. Pasar a la etapa 3.2

3.2- Configuracion del sentido de rotacion.
Pulsar en la tecla "subida" del emisor: C ?

a- Si el eje gira en el sentido "subida”, pasar a la etapa 3.3. > OK>>3.3
b- Si el eje gira en el sentido "descenso”, invertir el sen-

tido de rotacion pulsando en la tecla "stop" durante al

menos 3 sequndos. El motor confirma la modificacion Cé:@ O Cé:(_ )

mediante una rotacién de 0,5 segundo en un sentido y 9> >> @g» >> g»
3s

luego en el otro. Pasar a la etapa 3.3.

3.3 - Ajuste de los finales de carrera
/A Los reglajes de finales de carrera del motor T3.5Dc EHz se efectua de 4 formas diferentes en
funccion de los parametros siguientes:
- Presencia o ausencia de topes en la lama terminal y sujecién flexible o rigida* entre el eje de enrolla-
miento y el tejido.
A *

*V.AR
V.A.S

A 1- Pulsar simultdneamente en las teclas "bajada" y "subida"de un

1 emisor Hz.El motor efectlia una rotacién de 0,5 segundo en un sen-
>OD tido y luego en el otro.
@’g» @ @D @ 2- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop". El motor efectia una rotacion
de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro. La programacion

esta concluida. Pasar a la etapa §4.

4 A A A
Cf% Elw<Sld (i 55> @

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida deseado, con la ayuda de las teclas “subida” y “bajada”.

2- Presionar simultaneamente sobre las teclas “stop” y “bajada” para memorizar el punto de parada de subida. El motor se
pone automaticamente en rotacién de bajada.

3- Presionar sobre la tecla “stop” para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla “stop” para validar el réglaje, el motor se para y efectia una rotacion de 0,5 segun-
dos en un sentido y despues en el otro. La programacién esta concluida. Pasar al punto §4.
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1- Posicionar el motor en el punto de parada de bajada deseado, con la ayuda de las teclas “subida” y “bajada”.

2- Presionar simultaneamente sobre las teclas “stop” y “subida” para memorizar el punto de parada de bajada. El motor se
pone automaticamente en rotacién de subida.

3- Presionar sobre la tecla “stop” para parar el motor.

4- Presionar 2 segundos sobre la tecla “stop” para validar el réglaje, el motor se para y efectta una rotacion de 0,5 segun-
dos en un sentido y despues en el otro. La programacién esta concluida. Pasar al punto §4.

R R L
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1- Posicionar el motor en el punto de parada superior deseado por medio de las teclas "subida" y “bajada”.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas "stop" y “subida" para memorizar el punto de parada de subid a. El motor se pone
automaticamente en rotacién de bajada.

3- Cuando el motor llega al punto de parada de bajada deseado, pulsar "stop".

4- Si es necesario, afinar el ajuste por medio de las teclas ‘bajada" y "subida".

5- Pulsar simultdneamente en las teclas "stop" y "bajada" para memorizar el punto de parada de bajada. El motor se pone
automéaticamente en rotacion en subida.

6- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop" para validar los ajustes de finales de carrera; el motor se detiene, efectuando luego
una rotacion de 0,5 segundos en un sentido de giro y luego en el otro.

A\ Despues de estas operaciones, podemos programar el emisor utilizado anteriormente como primer punto
de mando. En este caso, pasaremos al capitulo §4.

n Programacién del primero punto de mando individual
/\ - Esta operacion no puede efectuarse hasta que el emisor haya realizado la operacion 3.1b.

gramado y acciona el motor en modo de pulsaciéon permanente.

- Pulsar aproximadamente 1 segundo en la tecla “PROG", girando entonces
el motor 0,5 segundo en un sentido y luego en otro. El emisor esta pro-
Todas las funciones descritas §6 son activos. D”

B Programacion de un nuevo punto de mando (individual, grupo o general)

accionamiento individual. El motor gira 0,5 segundo en un sentido y

5.1 - Abrir la memoria del motor desde el emisor de acciona-

miento individual : —

- Pulsar aproximadamente 3 segundos en la tecla “PROG" del emisor de @
luego en otro.

5.2 - Validar la operacién desde el nuevo emisor a programar :
- Pulsar 1 segundo aproximadamente en la tecla “PROG" del nuevo emi-
sor. El motor gira 0,5 segundo en un sentido y luego en otro.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor de grupo: repetir las operaciones 5.1y 5.2. para cada motor del
grupo.

- Si el nuevo punto de mando es un emisor general: repetir las operaciones 5.1 y 5.2 para cada motor de la
instalacion.

- Para suprimir un emisor de la memoria del motor: efectuar las operaciones 5.1 desde el emisor de mando
individual y la operacién 5.2 desde el emisor a suprimir. 3/4



a Funcionamiento del motor T3.5 DC EHz

6.1 - Con una baterfa en buen estado de carga, los mandos posibles son: Subida, stop y descenso. Es posible también accio-
nar una posiciéon intermedia (ver §7).

6.2 - Funcién deteccion de hielo: Un bloqueo de la persiana en presencia de hielo al subir provoca la parada del motor.

6.3 - Funcion deteccion de obstaculos: Un bloqueo de la persiana en presencia de un obstaculo al bajar provoca la
parada del motor, y luego una inversién del movimiento.

6.4 - Funcién proteccion de la bateria contra la descarga excesiva: Antes de cada operacion de subida o bajada, el
motor controla la tension de la baterfa.

Si la tension es inferior a 11,5V: El motor marcara un tiempo de parada al comienzo de cada orden de subida. El descenso

no es posible salvo dando varios impulsos en la tecla "descenso”.

Si la tensién es inferior a 10V: El receptor no aceptard ninguna orden de mando.

En ambos casos, utilizar el cargador de emergencia con objeto de efectuar una recarga rapida de la bateria. Le

funcionamiento del motor se volvera normal tunicamente si la tension de la bateria sube a mas de 12V.

a Memorizar y controlar una posicién intermedia

%, n

55

Controlar:
Pulsar en la tecla "stop"
durante 0,5 s. El motor gira
y se colocar a la posicién
intermedia memorizada.

Memorizar:

- Maniobarar el motor hasta
la posicion deseada.

- Pulsar en la tecla "stop"
durante 5 s. El motor gira
0,5 s en un sentido luego y

v
i

en el otro. o :V <

O
0.55@%

a Reajuste de las posiciones de los finales de carrera del motor

8.1 - Reajuste de la posicion de fines de recor-
rido superior (montajes B y D unicamente)

1- Posicionar el motor en el punto de parada de subida regulado
en §3.3 con la ayuda de la tecla “subida”.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas "subida" y "descenso”
durante 5 segundos. El motor efecttia una rotacion de 0,5
segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso" y "subida”
para obtener la posicion de fin de recorrido deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla "stop”. El motor efectla una
rotaciéon de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro; la
nueva posicion de fin de recorrido queda memorizada.

W S@ N i@

8.2 - Reajuste de la posicidn de fines de recor-
rido inferior (monta]es CyD unlcamente)

D
<

- 'i-.C] zs
=AY

LS

1- Posicionar el motor en el punto de parada regulado de bajada
en §3.3 con la ayuda de la tecla “bajada”.

2- Pulsar simultdneamente en las teclas “subida" y "descenso”
durante 5 segundos. EI motor efectlia una rotacién de 0,5
segundo en un sentido y luego en el otro.

3- Afinar el ajuste por medio de las teclas "descenso” y “subida”
para obtener la posicion de fin de recorrido deseada.

4- Pulsar 2 segundos en la tecla “stop". El motor efectta una
rotacion de 0,5 segundo en un sentido y luego en el otro; la
nueva posicion de fin de recorrido queda memorizada.

A\ -El reajuste de los finales de carrera se programa automaticamente cada 56 ciclos (durante 3 ciclos) o despué de un corte de
alimentacion para los casos siguientes : Finales de carrera Alto : Montaje A y C; finales de carrera Bajo : Montaje A y B.

a Anulacion de la programacion
9.1 - Cortar la alimentacién del motor durante 2 segundos.
- Restablecer la alimentacion del motor durante 7 segundos.
- Cortar la alimentacion del motor durante 2 segundos.
- Restablecer la alimentacion del motor, efectuando el motor una rotacion de 5 segundos. EI motor se
encuentra ahora en modo anulacién de la programacion.
9.2- Validar la anulaciéon del motor involucrado desde el emisor de accionamiento individual o desde

un nuevo emisor.

- Pulsar mas de 7 segundos en la tecla “PROG" del emisor de mando indivi-
dual. Mantener pulsado hasta que el motor efectlie una primera rotacion de
0,5 segundo en un sentido y luego en el otro, y luego unos segundos mas
tarde una segunda rotacién de 0,5 segundo en ambos sentidos.

La memoria del motor esta ahora completamente vacia.

Efectuar de nuevo la programacion completa del motor.§3).
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n Instalagao

A - Recomendacoes :

- Deve-se deixar uma distancia minima de 20 cm entre dois motores.

- Deve-se deixar uma distancia minima de 30 cm entre um motor e um emissor Hz.

- A utilizacao de um aparelho de radio com as mesmas frequéncias (433,42MHz) pode interferir com o desem-
penho do nosso produto (ex.: radio hi-fi.)

- Perfuracdo do tubo :

& == |q_-4

o

3Nm - 6Nm - 10Nm 37 |433| 42| 8 | 55]457]470
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- Montagem :
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a Emissores compativeis

Alcance dos Emissores:

1,2 e 3: 20 mts a través 2 paredes de cimento armado
g@@] 4: 20 mts a través 2 paredes de cimento armado
3 4

- Afaste o emissores de todas as superficies ou estruturas
1 : Emissor Hz de parede 3 : Relégio Hz metalicas que possam prejudicar o seu funcionamento
2 : Emissores Hz 1 e 5 canais 4 : Emissor Hz de "longo alcance”  (perda de alcance).

Localizacao da tecla “PROG"” nos emissores Hz:
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B Ajuste de fim de curso

A - Durante as operacgoes deste capitulo (§3), nao trabalhar sobre varios motores simultaneamente.
( ( Q Q% -- T3.5 DC EHz
bateria 12V - 2.2Ah réf : 9014734
3.1 =1 1o
a- Desligar o motor. @ "@

* Para mais informacbes sobre as caracteristicas das alimentacoes a utilizar, consultar o @ @..—@

caderno técnico SIMU® ref.:5059076

b- Carregar simultaneamente nas teclas “descer” e “subir” de um emissor Hz. O
motor efectua uma rotacdo durante 0,5 segundo num sentido e em sentido ->8
>>
&O

contrario. Este emissor comanda agora o motor em modo instavel. Passar
a etapa 3.2.

3.2 - Configuracao do sentido de rotacao

Carregar na tecla “subir” do emissor: L ?
9 } . e i 5 > OK >>3.3
a- Se 0 eixo gira no sentido “subir”, passar a etapa 3.3.

b- Se o eixo gira no sentido “descer”, inverter o sentido

de rotagao carregando na tecla “stop” durante pelo

menos 3 segundos. O motor confirma a modificacdo Cé:@ O Cé:a

por meio de uma rotacao de 0,5segundo num sentido 9> >> @g» >> g»
3s

e depois em sentido contrério. Passar a etapa 3.3. &

3.3 - Regulacao dos fins de curso

A Os fins de curso dos motores T5EHz sdo ajustaveis em 4 formas diferentes e nas seguintes condicdes :

- Com ou sem batentes na base de fundo. Fixacdo atraves de tirantes rigidos ou flexiveis* da esteira a
bobine.

*V.AR
V.A.S

A 1- Pressionar simultaneamente as teclas de subida e descida do

1 2 emissor Hz. O motor funcionara durante 0,5 segundos numa
>0 [ direccéo e depois noutra.
@’G» (> 2- Pressionar a tecla “stop” durante 2 s. O motor trabalhar 0,5
< 2s &

s.numa direccdo e depois noutra. A operacao esta completa.
Passe a etapa 84.

4 A A A
Cf% Elw<Sld (i 55> @

1- Posicione o motor no fim de curso superior usando as teclas de subida ou descida.

2- Para memorizar a posicao do fim de curso superior, pressione simultaneamente nas teclas “stop” e “des-
cida”. O motor funcionara automaticamente na direccdo de descida.

3- Pressione la tecla “stop” para parar o motor.

4- Pressione 2 segundos na tecla “stop” para validar a posicao, O motor funcionaré durante meio segundo
numa direccéo e depois noutra. Passe & etapa §4
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1- Posicione o motor no fim de curso inferior usando as teclas de subida ou descida.

2- Para memorizar a posicao do fim de curso inferior, pressione simultaneamente nas teclas “stop” e “subida”.
O motor funcionara automaticamente na direccao de subida.

3- Pressione la tecla “stop” para parar o motor.

4- Pressione 2 segundos na tecla “stop” para validar a posicao, O motor funcionara durante meio segundo
numa direccdo e depois noutra. Passe & etapa §4.

R B A

C ?C] = C)
N R SP 2s O

1- Posicionar el motor no ponto de paragem inferior desejado por meio das teclas “descer” e “subir”.

2- Carregar simultaneamente nas teclas “stop” e “subir” para memorizar o ponto de paragem inferior. O
motor pde-se automaticamente em rotagao de subida.

3- Quando o motor chega ao ponto de paragem superior desjeado, carregar em “stop”.

4- Se necessario, ajustar a regulagdo por meio das teclas “descer” e “subir”

5- Carregar simultaneamente nas teclas “stop” e “descer” para memorizar o ponto de paragem superior. O
motor pde-se automaticamente em rotacdo de descida.

6-Carregar 2 segundos na tecla “stop” para validar as regulacoes fins de curso. O motor para e depois efectua
uma rotacdo de 0,5 segundo num sentido e de seguida em sentido. Passe & etapa §4.

A\ - Depois destas operacdes, pode programar o emissor utilizado como primeiro ponto de contrdle,
para isso, ver capitulo §4.

n Programacao do primeiro ponto de comando individual
/\ - Esta operacgao so pode ser efectuada a partir do emissor com que se efectua a operacao 3.1b.

- Carregar cerca de 1 segundo na tecla “PROG", o motor gira
durante 0,5 segundo num sentido e depois em sentido contrario. O

seu emissor esta agora programado e comanda o motor EHz
em modo estavel. Todas as fun¢oes descritas §6 sao activos.

B Programacao de um novo ponto de comando (individual, de um grupo ou geral)

5.1 - Abrir a memdria do receptor a partir do emissor de
comando individual :
- Carregar cerca de 3 segundos na tecla “PROG" do emissor de
comando individual. O motor giradurante 0,5 segundo num sen-
tido e depois em sentido contrario.

5.2 - Validar a operacao a partir do novo emissor que se
quer programar :
- Carregar cerca de 1 segundo na tecla “PROG” do novo emissor,0
motor gira durante 0,5 segundo num sentido e depois em sen-
tido contrério.

- Se 0 seu novo ponto de comando é um comando de grupo: repetir as operacdes 5.1 e 5.2 em cada motor do
grupo.

- Se 0 seu novo ponto de comando é um comando geral: repetir as operacdes 5.1 e 5.2 em cada motor do
grupo da instalagao.

- Para suprimir um emissor da memdéria do motor: Efectuar as operacoes 5.1 a partir do emissor de comando
individual e a operacgao 5.2 a partir do emissor que se quer suprimir. 3/4



a Funcionamento do motor T3.5 DC EHz

6.1 - Com uma bateria em bom estado de carga, os comandos possiveis sao: Subida, stop e descida. E igualmente possivel
comandar uma posicao intermédia (ver §12).

6.2 - Funcao deteccao do gelo: Uma blocagem do estore na presenca de gelo durante a subida provoca a paragem do motor.

6.3 - Funcao deteccdo de obstaculo: Uma blocagem do estore na presenca de um obstaculo a descida provoca a para-
gem do motor, e depois uma inversdo do movimento.

6.4 - Funcao proteccao da bateria contra a descarga excessiva: Antes de cada operacdo de subida ou descida, o motor
controla a tensao da bateria.

Se a tensao for inferior a 11,5V: O motor marcara um tempo de paragem no inicio de cada ordem de subida. A descida s6

sera possivel por meio de repedidos impulsos na tecla “descida”.

Se a tensao for inferior a 10V: O receptor n&o aceitard nenhuma ordem de comando.

Em ambos os casos, utilizar o carregador auxiliar para efectuar uma recarga rapida da bateria. O funcionamento
do motor s6 voltara ao normal quando a tensao da bateria se elevar acima de 12V.

a Registo e controle da posicao intermédia

n

Registo :

- Posicionar o motor na posi-
¢ao desejada.

- Pressionar a tecla "stop"
durante 5s. O motor gira
0,5 s num sentido e segui-

‘gt

Controle :
Pressionar a tecla "stop"
durante 0,5s. O motor vai &
para a posicao intermédia. G
)

S 0.5s
damente no outro. < <
a Reajustamento das posicoes de fins de curso
8.1 - Reajustamento da posicao de fins de curso 1- Posicionar o motor no fim de curso superior, previamente regu-

superior (somente lnstalagoes Be D) lado em §3.3 com la tecla “subir”.
2- Carregar simultaneamente nas teclas “subir” e “descer”

durante 5 segundos. O motor efectua uma rotacao de 0,5
segundo num sentido e depois em sentido contrario.

! 3- Ajustar a regulacdo por meio das teclas “descer” e “subir” para
obter a posicao de fim de cursdo desjeada.

4- Carregar 2 segundos na tecla “stop”. O motor efectua uma

D @ 25 rotagdo de 0,5 segundo num sentido e depois em sentido
(% >0 :‘_‘ §=O (4 contréario, a nova pisicao de fim de curso é memorizada.
8.2 - Reajustamento da posicdo de fins de curso 1- Posicionar o motor no fim de curso inferior, previamente regu-
inferior (somente mstalagoes Ce D) lado em §3.3 com la tecla “descer”.

2- Carregar simultaneamente nas teclas “subir” e “descer”

durante 5 segundos. O motor efectua uma rotagéo de 0,5
segundo num sentido e depois em sentido contrario.
3- Ajustar a regulacao por meio das teclas “descer” e “subir” para
@ @ obter a posicao de fim de cursdo desjeada.

4- Carregar 2 segundos na tecla “stop”. O motor efectua uma
C] N rotacao de 0,5 segundo num sentido e depois em sentido
s o OF : undo num , :
@O > ~..:,‘© contréario, a nova pisicao de fim de curso é memorizada.

A\ -0 reajuste do fim de curso é automético a cada 56 ciclos (durante 3 ciclos) ou apaés uma falha de corrente,
nos seguites casos : Fim de curso superior : montagem A e C; Fim de curso inferior : montagem A e B.

a Anulacao da programacao
9.1 - Cortar a alimentacéo eléctrica do motor durante 2 segundos.
- Restabelecer a alimentacdo do motor durante 7 segundos.
- Cortar a alimentacao eléctrica do motor durante 2 segundos.
- Restabelecer a alimentacdo do motor, o motor efectua uma rotacao que dura 5 segundos. O motor
encontra-se agora em modo anula¢do da programacao.
9.2- Validar a anulacao do receptor abrangido a partir do emissor de comando individual ou de um
novo emissor

- Carregar mais de 7 segundos na tecla “PROG" do emissor de comando indivi-
dual. Manter a presséo sobre a tecla até que o motor efectue uma primeira -
rotacao de 0,5 segundo num sentido e de seguida em sentido contrério, : @
depois, alguns segundos mais tarde, uma segunda rotacao de 0,5 segundo TROG

em ambos o0s sentidos.A meméria do motor esta agora completamente
vazia. Efectuar novamente a programagio completa do motor (§3).
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A - Zalecenia :

- Minimalna odlegto5¢ miedzy dwoma napedami wynosi 20 cm

- Minimalna odlegto5¢ miedzy napedem a nadajnikiem Hz wynosi 30 cm

- Uzywanie urzadzeh radiowych pracujacych na tej samej czestotliwosci (433,42MHz) moze spowodowa¢ pogorszenie
dziatania naszego urzadzenia (np: stuchawki radiowe hi-fi).

- Wykonywanie otworow w rurze nawojowej :

A

| OB C A—— o8B
& == | -t aannne
@ min. | (mm)|(mm)|(mm){(mm)|(mm)|(mm)

3Nm - 6Nm - 10Nm 37 |433| 42| 8 | 55]457]470
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€ Nadajniki kompatybilne

44

Acier / Steel / Stahl
@4 x10 “Acero | Acciaio

Zasieg nadajnikow:

1,2 i 3: 20 m przez 2 &ciany zelbetonowe
g@] 4: 40 m przez 2 ciany zelbetonowe
4

- Nie nalezy umieszczat nadajnika w poblizu powierzchni
1: Nadajnik Hz natynkowy 3: Zegar Hz metalowych, ktore mogtyby powodowat zaktocenia w jego
2 : Nadajniki Hz 1- i 5-kanalowe 4 : Nadajnik Hz “wiekszego zasieg” ~ Prawidtowym funkcjonowaniu (zmniejszenie zasiegu).

Umiejscowienie przycisku “PROG” na nadajnikach Hz:
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E) Regulacja wytacznikow krancowych
A - Wspofpracuje na raz tylko z jednym napedem

( (=

baterie 12V - 2.2Ah nr.:9014734

- T3.5DC EHz
3.1

[ =
a- Podfaczy¢ naped do zasilania. @ l-@

* W celu uzyskania szczegbfowych informacji dotyczacych wymaganych parametrow zasilania zapoz- @ @ ._@

nac sie z broszura techniczna SIMU® nr.:5059076.

b- Nacisnat jednoczeénie przyciski “Gora” i “Dot” nadajnika Hz. Naped wykonuje obrot )
przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nadajnik steruje teraz @ O >
napedem w trybie niestabilnym. Nalezy przejs¢ do etapu 3.2. >

3.2- Konfiguracja kierunku obrotu

Naciskat na przycisk “Gora” nadajnika. @Q
a- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku O>> OK >>3.3
“Gora”, nalezy przejs¢ do etapu 3.3. <

b- Jesli rura nawojowa obraca sie w kierunku “Dot”,
nalezy zmieni¢ kierunek obrotu naciskajac na P
przycisk “Stop” przez co najmniej 3 sekundy. @8» >> @D» >> Cs:%»
Naped potwierdzi zmiane poprzez obrot przez 0,5 < < <
sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w dru- 3s
gim. Nalezy przejs¢ do etapu 3.3.

3.3 - Regulacja wytacznikow krancowych

A Wytaczniki krahcowe napedow T3.5DC EHz sa regulowane na 4 rozne sposoby w zaleznosci od nastepujacych warunkow :
- Czy listwa dolna posiada odbojniki czy nie, czy potaczenie pancerza z rura nawojowa jest sztywne czy nie*.

*V.AR
V.A.S

A 1- Jednocze$nie nacisnac na przyciski “Gora” i “Dot” nadajnika Hz.

1 2 Naped wykonuje obrot przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a
>0 () nastepnie w drugim.
*g» @ @g» @ 2- Naciskat na przycisk “Stop” przez 2 sekundy.Naped wykonuje
2s obrot przez 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w dru-
gim. Operacja jest zakohczona. Nalezy przejs¢ do etapu 4.

0 o & &
FolF =S == =5 gt

1- UstawiC naped w gomej pozycji wytacznika krahcowego za pomoca przyciskow “Gora” lub “Dot”

2- Nacisnact jednocze$nie przyciski “Stop” i “Dot”, aby zapisat w pamieci ustawienie “gomego” potozenia krahcowego.
Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku “Dot”.

3- Nacisnact przycisk “Stop”, aby zatryma¢ naped.

4- Nacisnact przez 2 sekundy na przycisk “Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrot przez 0,5 sekundy
w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nalezy przejs¢ do etapu 4.
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1- Ustawi¢ naped w dotnej pozycji wytacznika krahcowego za pomoca przyciskow “Gora” lub “Dot”

2- Nacisnac jednocze$nie przyciski “Stop” i “Gora”, aby zapisa¢ w pamieci ustawienie “dotnego” potozenia krahco-
wego. Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku “Gora”.

3- Nacisnat przycisk “Stop”, aby zatrymat naped.

4- Naciskat przez 2 sekundy na przycisk “Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped wykona obrot przez 0,5 sekundy w
jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nalezy przejs¢ do etapu 4

oM
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- Ustawic naped w dolnej pozyciji wytacznika krahcowego za pomoca przyciskow “Gora” lub “Dot”.

2- Nacisnac jednoczenie przyciski “Stop” i “Gora”, aby zapisat w pamieci ustawienie “dolnego” potozenia kahcowego.
Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku “Gora”.

3- Naciskac na przycisk “Stop”, kiedy naped osiagnie wymagane “gome” pofozenie krahcowe.

4- W razie potrzeby doregulowaC ustawienie za pomoca przyciskow “Gora” lub “Dot”

5- Nacisnac jednoczenie przyciski “Stop” i “Dot” aby zapisa¢ w pamieci ustawienie gobmego pofozenia kahcowego.
Naped automatycznie wykonuje obroty w kierunku “Dot”.

6-Naciskac przez 2 sekundy na przycisk “Stop”, aby zatwierdzi¢ ustawienia. Naped zatrzyma sie i wykona obrot przez
0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim. Nalezy przejs¢ do etapu 4.

—_

/\ - Po tych operacjach mozna zaprogramowac zastosowany do regulacji wytacznikow krancowych nadaijnik
jako pierwszy poziom sterowania. Aby tego dokonac prosimy zapoznac sie z etapem 4.

&) Programowanie pierwszego indywidualnego poziomu sterowania
/\ Operacja ta moze byc wykonana tylko z nadajnika, ktory byt uzywany do przeprowadzenia operacji wg 3.1b.

- Naciskat na przycisk "PROG” przez okofo 1 sekunde. Naped wykonuje _
ruch obrotowy 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

Panstwa nadajnik jest teraz zaprogramowany i steruje napedem w
trybie stabilnym. Wszystkie funkcje opisane w §6 sa witaczone.

B Programowanie nowego poziomu sterowania (indywidualnego, grupowego lub ogolnego)

5.1 - Otworzy¢ pamiec odbiornika przy pomocy nadajnika sterowa-

nia indywidualnego :
- Naciskat przez okoto 3 sekundy na przycisk “PROG” zaprogramowa-

nego wczeéniej nadajnika sterowania indywidualnego. Naped wykonuje
ruch obrotowy 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

5.2 - Zatwierdzic dokonana czynno$s¢ z nowego nadajnika, ktory

chcemy zaprogramowac:
- Naciskat przez okoto 1 sekunde na przycisk “PROG” nowego nadaj-

nika. Naped wykonuje ruch obrotowy przez 0,5 sekundy w jednym kie-
runku, a nastepnie w drugim.

§

- Jesli Pahstwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem grupowym: nalezy powtorzy¢ operacje 5.1 i 5.2 dla kazdego
napedu grupy.

- Jesli Pahstwa nowy poziom sterowania jest sterowaniem ogolnym: nalezy powtorzy¢ operacje 5.1 i 5.2 dla kazdego
napedu instalacji.

- Aby usunat nadajnik z pamieci odbiomika nalezy operacje 5.1 z zaprogramowanego nadajnika, a nastepnie wykonac
operacje 5.2 z nadajnika, ktory chcemy skasowac. 3/4




@) Dpaziatanie napedu T3.5 DC EHz

6.1 - Przy dobrze natadowanej baterii, mozliwe polecenia to: podnoszenie, stop i opuszczanie. Mozliwe jest rowniez wydanie polecenia
dla potozenia posredniego (patrz §7).

6.2 - Funkcja wykrywania oblodzenia: Blokada rolety przy podnoszeniu ze wzgledu na oblodzenie powoduje zatrzymanie napedu.

6.3 - Funkcja wykrywania przeszkod: Blokada rolety przy opuszczaniu ze wzgledu na obecno$¢ przeszkody powoduje zatrzymanie sil-
nika, a nastepnie odwrocenie kierunku obrotow.

6.4 - Funkcja zabezpieczenia baterii przed nadmiernym roztadowaniem: Przed wykonaniem kazdego podnoszenia lub opuszczania,
silnik sprawdza napiecie baterii.

Jezeli napigcie jest nizsze, niz 11,5 V: Naped ustali czas zatrzymania na poczatku kazdego polecenia podnoszenia. Opuszczanie jest

mozliwe wytacznie po kilkakrotnym nacsnieciu przycisku “opuszczanie”.

Jezeli napiecie jest nizsze, niz 10 V: Czujnik nie przyjmie zadnego polecenia.

W obu tych przypadkach, uzyc tadowarki awaryjnej w celu szybkiego natadowania baterii. Dziatanie napedu powroci do normy

dopiero wtedy, gdy napiecie baterii przekroczy 12 V.

[
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€ Ponowna regulacja ustawienia wytacznikow krahcowych

€D zavis i sterowanie dla pozyciji posredniej
- D

=0

Sterowanie :

- Naciskac na przycisk “Stop”
nadajnika przez 0,5 sekundy.
Naped wykonuje obroty w kie-
runku pozycji posredniej.

Zapis :

- Ustawi¢ naped w wymaganym
miejscu.

- Naciskat przez 5 sekund na przy-
cisk “Stop”. Naped wykonuje
obrot przez 0,5 sekundy w jednym
kierunku, a nastepnie w drugim.

v

&
O
0.55@%

8.1 - Zmiana ustawienia gornego potozenia wytacznika 1. giayi¢ naped w “gomei” pozycii’ wytacznika krancowego ustawionej
krahcowego (tylko w przypadku montazu B i D) wczeshiej na etapie 3.3 za pomoca przycisku “Gora”.
wienie. Naped wykona obrot 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie

i W @ W G - Naciskat jednoczenie na przyciski “Gora” i “Dot” przez 5 sekund. Naped
w drugim. Nowe ustawienie “gomej” pozycji wytacznika krahcowego jest

wykonuije obrot 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.
8 @.; S :—- .:‘u_.ﬁo = S zapisane W pamigci.

no

Sow

- Naciskat przez 2 sekundy na przycisk “Stop”, aby zatwierdzic nowe usta-

- Ustawic nowe potozenie krahcowe za pomoca przyciskow “Gora” i “Dot”.
L3

8.2 - Zmiana ustawienia dolnego pofozehia wytacznika . gtayi naped w “dotmej” pozycii wytacznika krahcowego ustawionej
M_ (tylko w przypadku montazu C i D) wczeéniej na etapie 3.3 za pomoca przycisku “Dot”.

2- Naciskat jednoczenie na przyciski “Gora” i “Dot” przez 5 sekund. Naped
wykonuije obrot 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie w drugim.

3- Ustawi¢ nowe potozenie krahcowe za pomoca przyciskow “Gora” i “Dof”.

4- Naciskac przez 2 sekundy na przycisk “Stop”, aby zatwierdzi¢ nowe usta-
wienie. Naped wykona obrot 0,5 sekundy w jednym kierunku, a nastepnie
w drugim. Nowe ustawienie “dotnej” pozycji wytacznika krahcowego jest
zapisane W pamieci.

/\ - Ponowna regulacja potozen krahcowych jest wykonywana automatycznie po kazdych 56 cyclach pracy (podczas 3 cykli) Iub po zaniku napi-
cia zasilajcego dta nastepujacych rodzajow instalacji : Gomy wytacznik krahcowy : Montaz A i C, Dotny wytacznik krahcowy : Montaz A i D.
€ Kasowanie zaprogramowania
9.1 - Wytaczyc zasilanie napedu na 2 sekundy.
- Zataczyc zasilanie napedu na 7 sekundy.
- Wytaczyc zasilanie napedu na 2 sekundy.
- Ponownie zafaczyc zasilanie, naped wykonuje obroty przez 5 sekund w losowo wybranym kierunku. Naped znaj-
duje sie teraz w trybie kasowania zaprogramowania.
9.2- Nastepnie nalezy potwierdzic skasowanie danego napedu za pomoca nadajnika sterowania indywidualnego
lub za pomoca nowego nadajnika
- Naciska¢ ponad 7 sekund na przycisk “PROG” nadajnika, W tym
czasie naped wykona pierwszy obrét przez 0,5 sekundy w jednym
kierunku, a nastepnie w drugim.Przyciskac dalej az do momentu,
po czym kilka sekund pozniej drugi obrot w obu kierunkach.
Pamigc odbiornika jest teraz catkowicie wykasowana. Nalezy
zaprogramowac odbiornik od nowa (§3).
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€D Vontaz
A - Doporuceni:
- Dodrzujte minimalni vzdalenost 20 cm mezi dvéma motory.
- Dodrzujte minimalni vzdalenost 30 cm mezi motory a vysilatem Hz.
- Pouzivani vysilaciho zafizeni pracujiciho na stejném kmitottu (433,42MHz) muze zhorsit spolehlivost
naseho zatizeni (napf. bezdratova sluchatka ).
- Pfiprava montaznich otvoru v hfideli:
A A
|, @B C| | OB
= |q i Dl
@ min. |(mm)[(mm)|(mm)[(mm)|(mm){(mm)
(mm)
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€ Kompatibilni vysilace

- Umistéte vysilac v dostatetné vzdalenosti od

Dosah vysilacu:
Obr. 1,2, a 3: 20m pii standardnich podminkach.
g@] Obr. 4: 40m pfi standardnich podminkach.
4

1: standardni vysflat Hz 3: tasovy spinat Hz kovovych dilt, které by mohly ovlivnit jeho vykon.

2: vysilate Hz 1-5 kanali 4: vysilat Hz se zvy5enym dosahem.

| Umisténi tlacitka “PROG” na vysilacich Hz:
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E) Nastaveni koncovjch dorazis

/A - Béhem operaci, popsanych v této kapitole (§3), nepracujte na dvou ruznych motorech najednou.

& =)

baterie 12V - 2.2Ah &is.: 9014734
= 1=
a- Pfipojte napajeni. @ "@

* Pro ziskani vice informaci o pouzivanych parametrech napajeni pouzijte technickou slozku @ @ '_@

SIMU® ref.:5059076

b- Na vybraném vysilati Hz stisknéte zaroven tlacitka “nahoru” a “doll”. Motor cuknutim )
na obé strany potvrdi prijeti vysilace. Pouzity vysila¢ nyni ovlada dany motor v @ O >
“nestabilnim” rezimu. Piejdéte k bodu 3.2. >

3.2- Nastaveni sméru otaceni
Stisknete li na vysilati tlatitko “nahoru” a motor se @%» OK >> 3.3
otact: <
a- spravnym smérem, prejdéte k bodu 3.3.
b- ve sméru “doll”, stisknéte na 3 s tlacitko “stop”
Motor cuknutim na obg strany potvrdi zménu @8» >> @D» >> @8»
<

sméru otaceni. Prejdéte k bodu 3.3. (% (N2

3.3: Nastaveni koncovych poloh do paméti.
/A Koncové dorazy T3.5DC EHz mohou byt nastaveny ¢tyfmi zpusoby v zavislosti na nasledujicich
podminkach :
- Roleta se ma, nebo nema zastavit o pevny* doraz a jsou pouzity pevné (bezpetnostni) nebo
pruzinové zavésy lamel.

A * B
*V.AR *V.AR
VAS VA.S
A

1 2 1- Soutasng stisknéte tlatitka vysilate Hz nahoru i dolui. Motor
>0 () cukne na obé strany.
@g» @g» 2- Stisknéte a podrzte tlatitko stop na 2s. Motor cuknutim na obé
2s

strany spranvost postupu. Prejdéte na bod 4.

4 o o o
A < % >> \V @% >> ;sg—% >> @

1- Pomoci tlacitek nahoru a dolu nastavte horni konkovou polohu.

2- Tuto vybranou polohu ulozite do paméti soutasnym tlatitek stop a dolu. Motor se automaticky rozbéhne smérem
dol.

3- Zastavte motor tlatitkem stop.

4- Stisknéte tlatitko stop na 2s pro potvrzeni horni koncové polohy. Motor cuknutim na obé strany potvrdi spranvost
nastaveni. Pfejdéte na bod 4.
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1- Pomoci tlacitek nahoru a dolu nastavte dolni koncovou polohu.

2- Tuto vybranou polohu ulozite do paméti soutasnym stisknutim tlatitek stop a nahoru. Motor se automaticky roz-
béhne smérem nahoru.

3- Zastavte motor tlatitkem stop.

4- Stisknéte tlatitko stop na 2s pro potvrzeni dolni koncové polohy. Motor cuknutim na obé strany potvrdi spranvost
nastaveni. Pfejdéte na bod 4.

O W nw %@

- Pomoci tlatitek nahoru a dolu nastavte motor na pozadovany dolni koncovy doraz.

2- Stisknéte zaroven tlatitka stop a nahoru, aby se do paméti uloZila pozice dolniho koncového dorazu. Motor se
automaticky zatne otacet ve sméru nahoru.

3- Tlacitkem stop zastavte motor v pozadované horni pozici

4- Pokud je to nutné, muzete nastaveni doladit pomoci tlatitek nahoru a doli.

5- Stisknéte zaroveh tlatitka stop a dolu, aby se do paméti ulozil horni koncovy doraz. Motor se automaticky zatne
otacet ve sméru dolu.

6- Pote stisknéte na 2s tlatitko stop. Tim potvrdite nastaveni koncového dorazu. Motor se zastavi a cuknutim na obé

strany potvrdi spravnost nastaveni. Pfejdéte na bod 4.

A

—_

- Po téchto operacich miuizete naprogramovat prvni pouzity vysilac viz bod 5.

€3 Naladeni prvniho individualniho ovladate
/\ - Tento krok Ize provést pouze s vysilacem, ktery slouzil k provedeni operace 3.1b.

- Stisknéte na 1s tlatitko “PROG”. Motor potvrdi spravnost naladéni cuknu- (F
tim na obé strany. Vysila¢ je nyni naladén a ovlada motor ve “stabil-

nim” rezimu. Veskeré funkce popsané v §6 budou aktivni.

B Naladéni dalsiho vysilaée (individuélnl’ho, skupinového nebo generalniho)

ného vysilace:
- Stisknéte na 3 s tlatitko “PROG” na jiz naladéném individualnim vysi-
laci. Motor cuknutim na obé strany potvrdi pfipraveni na ladéni dalsiho
vysilate.

5.2 : Potvrzeni naladéni nového vysilace:
- Stisknéte na 1 s tlatitko “PROG” na novém vysilati, motor cuk-

nutim na obé strany potvrdi spravnost naladéni.

§

- Pokud ma novy vysilat ovladat skupinu motoru, zopakujte kroky 5.1 a 5.2 u kazdého motoru dané skupiny.

- Pokud ma novy vysilat Fidit budovu generalné, zopakuijte kroky 5.1 a 5.2 u véech motorl v budové.

- Chcete-li vymazat jeden vysilat z pameéti motoru, provedte krok 5.1 pomoci vysilate individualniho ovladani
a krok 5.2 pomoci vysilate, ktery chcete z paméti vymazat.
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@) Fungovani do motor T3.5DC EHz

6.1 - S baterii v dobrém stavu dobiti je mozné provést nasledujici operace: vytazeni, zastaveni a spusténi clony. Je také mozné nasta-
vit stfedni polohu (viz §7).

6.2 - Funkce detekce namrazy: zablokovani clony v pfipadé pitomnosti namrazy pfi vytahovani vyvola zastaveni motoru.

6.3 - Funkce detekce prekazky: zablokovani clony v pfipadé pritomnosti prekazky pfi spoustéeni vyvola zastaveni motoru a nasledné
zménu sméru otateni.

6.4 - Funkce ochrany baterie proti nadmérému vybiti: pfed kazdou operaci vytazeni ¢i spusténi motor zkontroluje napéti baterie.

Pokud je napéti nizsi nez 11,5V: motor oznati dobu zastaveni na zatatku kazdého piikazu k vytazeni. Spusténi je mozné pouze po

néekolikanasobném stlateni tlatitka "spustéent”.

Pokud je napéti nizsi nez 10.5V: receptor nepfijme zadny pfikaz ke spusténi.

V obou téchto pfipadech pouzijte nouzovou dobijecku, abyste provedli rychlé dobiti baterie. Fungovani motoru se vrati do

normalu pouze v pripade, ze napéti baterie dosahne napéti vyssiho nez 12V.

€D Nahrani a oviadani zvolené polohy

% %@

:" '5@ O

Nahrani:

- Sjedte s roletou do
pozadované polohy.

- Zmatknéte na 5s vtefin
tlatitko “stop”. Motor kyvne
na jednu a druhou stranu
po dohu 0,5 vtefiny.

Ovladani :
- Zmacknéte na 0,5 vtefiny
tlacitko “stop”. Roleta sjede
do zvolené polohy.

v
i

O
0.55@%

€ zména nebo iprava horniho nebo dolniho koncového dorazu

8.1 - Zména nastaveni horniho koncového 1- Sjedte na homi koncovy doraz, jiz nastaveny podle bodu
dorazu (Pouze montaz B a D) 7.3.
2- Na 5s Stisknéte zaroven tlatitka nahoru a dolt. Motor cuk-

@ nutim na obé strany potvrdi pfipavenost k dalSimu nastvo-
vovani.
‘ 3- Pomoci tlatitek nahoru a dolui doladte nastaveni konco-
vého dorazu.
D @ 25(TD 4- Na 5s Stisknéte tlatitko stop. Motor cuknutim na obé
< > :‘_' '§=O <& | strany potvrdi ulozeni zmény nastaveni do paméti.
8.1 - Zména nastaveni dolniho koncového 1- Sjedte na dolni koncovy doraz, jiz nastaveny podle bodu
dorazu (Pouze montaz C et D) 4.3.

, vého dorazu.
D 56 @ ~ 4- Na 5s Stisknéte tlatitko stop. Motor cuknutim na obé
== > _;'-‘O strany potvrdi ulozeni zmény nastaveni do paméti.

2- Na 5s Stisknéte zarovenh tlatitka nahoru a doll. Motor cuk-
nutim na obé strany potvrdi pfipavenost k dalSimu nastvo-
vovani.

@ @ 3- Pomoci tlatitek nahoru a dolui doladte nastaveni konco-

/\ - Opétné sefizeni koncovjch dorazl problha automaticky kazdjch 56 cyclii (po dobu 3 cycli), nebo po vypadku
proudu u nasledujicich instalaci : Horni koncovy doraz montaz A & C; Dolni koncovy doraz montaz A & C.

€ Upiné vymazani paméti

9.1 - Vypnéte napajenina?2s
- Zapnéte napajenina 7 s
- Vypnéte napajenina 2 s
- Zapnéte znovu napajenl' Motor se na 5s roztoti. Motor je nyni v rezimu “Vymazani”.

9.2- Potvrzeni vymazani pfiijimace pomoci vysilace individualniho ovladani , nebo pomoci nového
vysilace

- Stisknéte na vice nez 7s tlatitko “PROG” na vysilati individualniho
ovladani. Drzte tlaCitko stisknuté, az se motor poototi na obé
strany a po chvili se poototi jesté jednou.

- Pamét’ prijimace v motoru je nyni prazdna. Prijimac je mozné
znovu haprogramovat.
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n Installazione
A - Raccomandazioni:

- Rispettare una distanza minima di m. 0,2 tra due motori.

- Rispettare una distanza minima di m. 0,3 tra un motore e un trasmettitore Hz.

- L'uso di un apparecchio radio che utilizza la stessa frequenza (433,42MHz) pud diminuire le prestazioni di
questo prodotto (esempio: cuffia radio Hi-Fi).

- Foratura del tubo :

A .08 <
@ min. |(mm)|(mm)[(mm)]|(mm)|(mm)|(mm)
(mm)
L2 U
2 | L1 IO
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a Trasmettitori compatlblll

Portata dei trasmettitori Hz :
-1,2 e 3:m. 20 attraverso 2 muri di cemento armato.
-4 : m. 40 attraverso 2 muri di cemento armato.

- Allontanare i trasmettitori da qualunque superficie o
1 Trasmettitore Hz murale 3 - Timer Hz struttura metallica che potrebbe nuocere al loro cor-

2 : Trasmettitori Hz 1 e 5 canali 4 Trasmettitore Hz "lunga portata”  retto funzionamento (perdita di portata).

Ubicazione del tasto “PROG" nei trasmettitori Hz :
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B Regolazione dei fine corsa

A - Durante le operazioni di questo capitolo (§3), non lavorare con piu motori contemporaneamente.

( ( Q Q% -- T3.5 DC EHz
batteria 12V - 2.2Ah rif.: 9014734

3.1 =1 1o

a- Collegare I'alimentazione del motore. @ "@

* Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche delle alimentazioni da utilizzare, consultare il

capitolato tecnico SIMU® rif.:5059076

b- Premere contemporaneamente i tasti “salita” e “discesa” di un trasmettitore %

Hz. Il motore esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso quindi >0
nell'altro. Questo trasmettitore ora comanda il motore in modo &g >>
instabile. Passare alla tappa 3.2.

3.2 - Configurazione del senso di rotazione

Premere il tasto “salita” del trasmettitore: @Q
a- Se |'asse gira nel senso “salita”, passare alla O>> OK >>3.3
tappa 3.3. <

b- Se I'asse gira nel senso “discesa”, invertire il senso
di rotazione premendo il tasto “stop” per almeno S
3 secondi. I motore conferma la modifica con una @8» 5> @C]» >> @8»
rotazione di mezzo secondo in un senso quindi ) ) O
3s

nell'altro. Passare alla tappa 3.3.
3.3 - Regolazione dei fine corsa
/A La regolazione dei fine corsa del motore T3.5DC EHz si esegue in 4 modi diversi, a seconda dei
seguenti parametri:
- Presenza o assenza di arresti sulla stecca finale, collegamento elastico o rigido* tra I'asse di avvolgimento
e la saracinesca.

A *

*V.AR
V.A.S

A 1- Premere contemporaneamente i tasti “salita” e “discesa” del

1 2 trasmettitore Hz. Il motore esegue una rotazione di mezzo
>0 () secondo in un senso quindi nell'altro.
*g» @ @g» @ 2- Premere il tasto “stop”per 2 secondi. Il motore esegue una
2s rotazione di mezzo secondo in un senso quindi nell'altro.

L'operazione ¢ terminata. Passare al §4.

B 1 2 3 4
i R @I% >> G @g >> %% >> @

1- Posizionare il motore sul punto di arresto alto desiderato tramite i tasti “salita” e “discesa”.

2- Premere contemporaneamente i tasti “stop” e “discesa” per memorizzare il punto di arresto alto. Il motore si
mette automaticamente in rotazione in discesa.

3- Premere il tasto “stop” per bloccare il motore.

4- Premere per 2 secondi il tasto “stop” per convalidare la regolazione, il motore esegue una rotazione di
mezzo secondo in un senso quindi nell'altro. L'operazione & terminata. Passare al §4.
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1- Posizionare il motore suI punto di arresto basso desiderato tramite i tasti “discesa” e”salita”.

2- Premere contemporaneamente i tasti “stop” e “salita” per memorizzare il punto di arresto basso. Il motore si
mette automaticamente in rotazione in salita.

3- Premere il tasto “stop” per bloccare il motore.

4- Premere per 2 secondi il tasto “stop” per convalidare la regolazione, il motore esegue una rotazione di
mezzo secondo in un senso quindi nell'altro. L'operazione ¢ terminata. Passare al §4.

W
C_?jg @1@ =

= D
O i SP 2s O

1- Posizionare il motore nel punto di arresto basso desiderato tramite i tasti “discesa” e “salita”.

2- Premere contemporaneamente i tasti “stop” e “salita” per memorizzare il punto di arresto basso. Il motore si mette
automaticamente in rotazione in salita.

3- Quando il motore arriva al punto di arresto alto desiderato, premere il tasto “stop”.

4- Se necessario, perfezionare la regolazione con i tasti “discesa” e “salita”.

5- Premere i tasti “stop” e “discesa” per memorizzare il punto di arresto alto. Il motore si mette automaticamente in rota-
zione in discesa.

6- Premere per 2 secondi il tasto “stop” per convalidare le regolazioni dei fine corsa. Il motore si ferma quindi esegue una
rotazione di mezzo secondo in un senso quindi nell'altro. L'operazione € terminata. Passare al §4.

A\ - Dopo queste operazioni, si pud programmare il trasmettitore utilizzato precedentemente come primo
punto di comando. In tal caso, passare al capitolo §4.

n Programmazione del primo punto di comando singolo
/\ - Quest'operazione puo essere eseguita soltanto dal trasmettitore con cui é stata realizzata I'operazione 3.1b.

- Premere per circa 1 secondo il tasto “PROG" del trasmettitore. Il motore
esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso, quindi nell'altro. Ora il

trasmettitore & programmato e comanda il motore in modo stabile.
Tutte le funzioni descritte nel §6 sono attive.

B Programmazione di un nuovo punto di comando (singolo, di gruppo o generale)

5.1 - Aprire la memoria del motore dal trasmettitore di comando
singolo:
- Premere per circa 3 secondi il tasto “PROG"del trasmettitore di comando
singolo. Il motore esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso
quindi nell‘altro.

5.2 - Convalidare |'operazione dal nuovo trasmettitore da program-
mare:
- Premere per circa 1 secondo il tasto “PROG"” del nuovo trasmettitore. Il
motore esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso quindi
nell‘altro.

- Se il nuovo punto di comando & un comando di gruppo: ripetere le operazioni 5.1 e 5.2 per ogni motore del
gruppo.

- Se il nuovo punto di comando & un comando generale: ripetere le operazioni 5.1 e 5.2 per ogni motore
dell'impianto.

- Per rimuovere un trasmettitore dalla memoria del motore: eseguire le operazioni 5.1 dal trasmettitore di
comando individuale e I'operazione 5.2 dal trasmettitore da rimuovere. 3/4



a Funzionamento del motore T3.5 DC EHz

6.1 - Con una batteria in buono stato di carica, i comandi possibili sono: Salita, stop e discesa. E' inoltre possibile coman-
dare una posizione intermedia (vedi §7).

6.2 - Funzione rilevamento gelo: Un blocco dell'avvolgibile in presenza di gelo in salita provoca I'arresto del motore.

6.3 - Funzione rilevamento ostacolo: Un blocco dell'awolgibile in presenza di un ostacolo in discesa provoca I'arresto del
motore, quindi un'inversione del movimento

6.4 - Funzione di protezione della batteria dallo scaricamento eccessivo: prima di ogni operazione di salita o di dis-
cesa, il motore controlla la tensione della batteria.

Se la tensione é inferiore a 11,5V : il motore segnera un tempo di arresto all'inizio di ogni ordine di salita. La discesa & possi-

bile soltanto se si preme varie volte il tasto “discesa”.

Se la tensione ¢ inferiore a 10,5V: Il ricevitore non accettera nessun ordine di comando.

In entrambi i casi, utilizzare il caricatore di emergenza per eseguire una ricarica rapida della batteria. Il funziona-

mento del motore sara ripristinato soltanto se la tensione della batteria supera i 12V.

a Registrazione/ comando della posizione intermedia

n

"Lv (5o

Comando:
- Premere il tasto “stop” per
mezzo secondo. Il motore rag-
giunge la posizione intermedia.

Registrazione:

- Posizionare il motore sulla posi-
zione intermedia desiderata.

- Premere per 5 secondi il tasto
“stop”. Il motore esegue una
rotazione di mezzo secondo in
un senso, quindi nell'altro.

v
i

O
0.55@%

a Riaggiustamento delle posizioni dei fine corsa

8.1 - Riaggiustamento delle posizioni dei fine corsa  1- Posizionare il motore sul punto di arresto alto regolato in §3.3 tramite
in alto (soltanto montaggl BeD) il tasto “salita”.
2- Premere contemporaneamente i tasti “salita” e “discesa” per 5

secondi. Il motore esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso
quindi nell'altro.

3- Perfezionare la regolazione tramite i tasti “discesa” e “salita” per otte-
nere la posizione dei fine corsa desiderata.

4- Premere per 2 secondi il tasto “stop”. Il motore esegue una rotazione

D @ C] ZSGD di mezzo secondo in un senso quindi nell'altro, la nuova posizione dei
< >0 rHD ) fine corsa @ memorizzata.

LS

8.2 - Riaggiustamento delle posizioni dei fine corsa  1- Posizionare il motore sul punto di arresto basso regolato in §3.3 tra-

in basso (soltanto montaggl CeD) mite il tasto “discesa”.

2- Premere contemporaneamente i tasti “salita” e “discesa” per 5
secondi. Il motore esegue una rotazione di mezzo secondo in un senso
quindi nell'altro.

3- Perfezionare la regolazione tramite i tasti “discesa” e “salita” per otte-
nere la posizione dei fine corsa desiderata.

4- Premere per 2 secondi il tasto “stop”. Il motore esegue una rotazione
di mezzo secondo in un senso quindi nell‘altro, la nuova posizione dei
fine corsa & memorizzata.

A\ -1l riaggiustamento & automatico ogni 56 cicli (durante 3 cicli) o dopo un taglio d'alimentazione nei casi
seguenti: Fine di corsa alto, assemblaggi A e C, fine di corsa fondo, assemblaggi A e B.

a Annullamento della programmazione
9.1 - Staccare |'alimentazione del motore per 2 secondi.
- Mettere il motore sotto tensione per 7 secondi.
- Staccare |'alimentazione del motore per 2 secondi.
- Ripristinare |'alimentazione del motore. Esso esegue una rotazione in un senso qualsiasi per 5 secondi.
Il motore ora si trova in modo annullamento della programmazione.
9.2- Convalidare quindi I'annullamento del motore desiderato tramite il trasmettitore di comando singolo o tra-
mite un nuovo trasmettitore.

- Premere per piu di 7 secondi il tasto “PROG" del trasmettitore. Tenere pre-
muto fino a che il motore non esegua una prima rotazione di mezzo -
secondo in un senso quindi nell'altro, poi alcuni secondi dopo una seconda - @
rotazione di mezzo secondo in entrambi i sensi.
.

- Ora la memoria del motore é cancellata del tutto. Eseguire nuova-
mente la programmazione completa del motore (§3).
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- Amouopivete 1oug mopnovg amd kdbe petoddiky emodveta 1
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2+ Moprot Hz 1 ko 5 diowhot 4 Moundg Hz "noxpd euféherng  TovG (omdhero euPédetag).

BOéon 100 TAMIKTPOL TPOYEUUATIGHOY GTOVG TORTOVGUG Hz

1/4



B PiBuion TV Teppatmv dtadpopric

A -Kora 11g Sradrkactieg avtod kepodaiov (§3), pnv epydlecte o€ moAAD LOTEP TOVTSYPOVOL.

C C ( = (C%L '3; ::%

Mrotopto NiMh - 12V/ 2,2Ah kd.:9014734 <

31

a- Tuvdéote v 1pobodocio tov potép. @ l-@
* T Tep1ocOTEPES TANPOPOPLES Y10, TNV EVOOUATMGT TV UTOTOPLOG CVEAOYO, LLE TOV
tono kiPwtiov, avatpéére oto Teyikd PvALddI0 K®d.:5059076

, [ , — o P " .
b- Matiote tovtdypova to tAfktpa “avoBoon” kot “kotafoon” tov touroy Hz. %

To potép xaver wio neptotpoen} 0,5 devtepodéntov omd T wio, peptd omd Ty >0
dAAN. Avtdg 0 moundg Tapa eEAEYYEL TO HOTEP He un otefepd Tpdmo Aettovpyiog. &g >>
MetoBeite 670 Prina 3.2

3.2 - PYOuion Tne popdc TePLGTPOPTC

TMotiote 10 TAfkTpo “avdPaon” tov moptod: @Q
a- Av o alovag yopilet ue ™ gopa “ovaPoon”, peto- Os>> OK >> 3.3
Bette 6o Prine 3.3. <

b- Av o alovag yopiler ue T gopd "katdPoon’, avtiotpéye
TV Q0P TEPLGTPOOTI TOTOVTOG T0 TATKTPO “0T0m” Y10.
TovAdyotov 3 devtepohénta. To potép emPeforcver Ty C’St%» >> @8» >> C’fg»
oMo kavovtog wo meptotpoen 0,5 devtepohéntov amd N O N
Lo pepit ko petel omd v aAAn. MetoBelte oo Priwo: 3.3. 3s

3.3 - P¥Buion tev Tepuotav dradpoprig

A - H piBuion tov teppdtov dradpoprig to potép T3.5DC EHz yiveton pe 4 Srapopetikois tpomovg ovadAoyo pe
g eérig mopopétpoug:
- Mapovoia 1 amovsio 6ton 610 teMxd édacua, edkountn 1 oxAnpi* ovdeon pueta&d tov a€ovo Toiyuotog
KoL NG modidc.

A *

*V.A.R
V.A.S

A 1- Motriote tovtéypovo o tAriktpo “avdfoon” kot "kortdfoon” 1ov

1 2 moptoV Hz. To potép kdver wio neprotpoen 0,5 devteporéntov omd
>0 (&) U10L LEpLaL Ko LeTd: ol TV dAAN.
_’g >> @ @g>> @ 2- Tlotiote to mAikTpo “oton” yio 2 devtepohénta. To LoTép KAVEL Lot
2s nepiotpoen 0,5 devtepolénton amd T pio Leptd. Ko Letd amd v
ailn. H Swodikacio éxet ohokAnpwdet. Metofeite oto rina 4.

4 o o o
N < % >> \V C;—% >> ;Sg—% >> @

1- ©épte 10 Hotép 670 TV onueto otopotiotog mov BéAete e o TATKTpOL “avdPoion” ko “kotdBoon”.

2- TMatiote Tovtdypove: Tor TAfKTpo. "oTon” Ko "ot Poon” yio: vo. omopvnioveyseTe 10 Tove onuelo otapnotiuetog. To
potép tibetat avtdpato ot TeptoTpoen we kivnon kotdoong.

3- Motjote 10 TAKTPO “GTOT” Y10. VOL OKIVITOTOUGETE TO LOTE.

4- Tlatiote Yo mepinov 2 devteporénto 1o mArikTpo “oton” yior vo emtkupaoete Ty nubuion. To HOTEP KAVEL Li0L TEPLOTPOPT
0,5 Sevtepoléntov omd T pio: pepid ko petd omd v aAln. H droedikosio éxet ohokAnpwbet. Metofeite oto Prino. 4.




4
O
>>
1- Oép1e 10 PoTép 670 KAV onuelo oTopaTioTog Tov BELeTe pe to IAkTpo. kot oo’ ko “avaBoon”.

2- Tlomiote Tovtoypove: to TAktpo. “oton” ko “ovafoon” yior vor omopvnuoveioete 1o kove onueto otopotiuetos. To potép
tiBeton ovtépotor o€ TEPLETPOPN pe Kivnom avdfoon.

3- Tlotriote 10 TAfKTPO “GTOR” Y10 VOL GKIVITONOUGETE TO LOTED.

4- Tlomjote yio mepimov 2 devtepolénto 1o TAfKTpo “oTom” Y10 vo entkupdoete v mubuion. To Lotép Kavel pio TeploTpoen
0,5 devteporéntov amd TN Uie. wepto ko petd omd v dAAN. H Sradikooio: éxsl ohoxkAnpwBet. Metafeite 670 Prino 4.

R B A

C ?C] = CJ
< E::_-_-:- @-’O 2s O

1- ©épte 10 Potép 670 KAVE oNuelo oTOpTOT0G MoV BéNeTe e Tor mArkTpe. “KkortdBaion” ko, "owveforon”.

2- Totiote towToxpove: To. TAKTpe. “oTon” Ko "owvaforon” Y10, Vo, mopvnovevseTe To Kove onueto otopotiuotos. To potép tibeton
QVTOLOTO GE TEPLOTPOOT Ue Kivnon avdfoon.

3-'0Otav 10 potép ghdoet 6to v onuelo otapoTiuatog mov BéAete, Totiote T0 TAktpo “oTom”.

4- Av Eperaotel, pubuiote axpiBéotepo e to mAfkTpo. "kotdfoon” ko “avdfoon”.

5- Tlotiote towTdypove. to: ThikTpe. “oton” ko "kortdBoion” yio vor omopvniovevoete 1o move onueto otapotiuetos. To potép tibeton
OTOUOTOL GE TIEPIGTPOPN ME KIVNON KOTaoiom.

6- Tatote yo mepimov 2 devteporénto 1o tAktpo “oton” 1o vor emtkvpdoete Tig pubuioelg tépuotog Stadpouric. To Lotép kdvet pio;
neptotpon 0,5 Sevtepoléntov amod T wio: wepta. kot uetd omd my aAAn. H Sedikacio éxer ohokAnpwbet. Metafeite 610 Prino: 4.

A -Merd ond avtéc Tig Sradikacieg, pnopeite vo mpoyoppoTiceTe ToV TOUTS TOL (PNGIUOTOLHGOTE TPONYOL-
pévag oav mpato onueio eléyyov. Ze pia tétola nepintoon, pevaeite oto Prina 4.

n [Ipoypappatiods Tov mpweiov atoptkod eAéyyov

A - H §rodkacio avti propel va yiet povo and tov mopmd mov et kaver v Srodkacio 3.1b.

- Notote Y10 mepimov 1 Sevteporénto 10 thriktpo “TIPOT tov mounoy atoptkoy
eMéyyov. To potép kdvet pio teptotpogn 0,5 devtepolénton omd T wio: peptd. Ko

uetd ané v oAln. H suokevr] omootolig onuatav eéyyet taio mm pnyovi oto
6100epd Tpomo. ‘Oleg o1 Aertovpyieg mov meptypdgovtar Pripa 6 tvon evepyés,

B TIpoypapatiopds Evog VEow onpeiov eAEyyov (dtopo, opdda 1 yeviAog)

5.1 - Avoi€te v pviiun tov potép omd Tov mopmd atoutkoy eEAEyyon
- [Motiote yio wepimov 3 devteporénto to TAktpa “TIPOT™ tov mop-
noY ortoptkoy eAéyyov. To potép kavet pio teptotpoen 0,5 devte-

POAETTOL QTG TN ULOL LEPLD. KOLL LETCL BTG TNV GAAN.

5.2 - Emucvndote tnv Stodikacio omd Tov koivodpylo mopund mov
wpoopileTa Y10 TPOYPOUUOTIONS
- Motiote Yo mepinov 1 devteporénto to mAriktpo "TIPOT tov Ko~
voupy1ov mopuroy. To potép kdver pio nepiotpoen 0,5 devteporén-
TOL od TN HLOL MEPLE KO UETA b TNV GAAN.

- Av 10 kouvodpylo onpeto cog eléyyxov etvor opadikd xeiprotiplo: enovalafete Tig dSrodikootieg 5.1 ko 5.2 yuo
kdBe potép g opddog.

- Av 10 kouvodpylo onpeto cog eléyxov eivor Yéiko yelprotipro: enovaldPete tig Saudikaotieg 5.1 ko 5.2 kdbe
HOTEpP TNG EYKOTAGTAONG

- T va Sroypdyete Toptd ) uviun tov potép: Kavete tig drodikaotieg 5.1 amd tov mopndotopuikoy eAéyyov ko
mv dedikacio 5.2 and Tov mound Tov npoopiletal yio dorypopn. 3/4



a Agrtovpyio tov potép T3.5 DC EHz

6.1 - Me unatopio og koA kotdotoon edpriong, ot duvarég eviohéc elvar: Avdfoon, otopdtnuo: kot koo foon. Elvor
entong Suvatdy vo dioete eviol yio eviidueon Béom (Bripoe: 7).

6.2 - Aevtovpyla aviyvevong moyetot: To urhoxdpiope: Tov motlovptoy mapovsio. mayetot ot Béom avdfoong otopotdet 10 HoTép.

6.3 - Aevtovpyio avigvevong eumodiov: To pmhoxdpiopo tov motlovplov mopovsio eurodiov ot Béon katdPoong otopeTdet
T0 HOTEP KOl KOTOMLY OVTIGTPEPEL TV KiNoM.

6.4 - Aevtovpyio mpootasiog g protopiog kord g vrepPortkig omopdpticong Mptv and kabe diodikoio avdPoong f
xotdfoong, 1o potép eléyyel v tdon g urotopiog.

Av 1 1don etvor kdte 11,5V: To potép tpel ypdo otopatiuatog oy apyn kabe eviodig avdfoong. H xatdfoon elvor

Suvortn povo motaviog ToAég eopég 1o TANKTPO Kot Porom.

Av 1 tdon etvor kdtw 10V: O déktng dev déyeton koo eviod eléyyov.

Kot 671g %0 mepintdoets, ypnoponoteite Tov epedpikd goptiot yio v gopticete ypriyopo tv pmatopio. H Aettovpyio tov

potép Eovaryieton opod] povo dtav M tdon Tng protapiag ovéfer mdve omd 12V.

a Amnobrikevon / éheyyog Tng evdidpeong Oéong
E)eyyoc:
- Motriote yio. 0,5 devtepo-
Aénto 1o Thiktpo “oTom”. g
To wotép épyeton oy G
JaY

- Oépte 10 potép otV evdidueon Béon
nov Béhete.
- Mojote Y100 5 devtepodénta to

nhixtpo “oton”. To potép Kkdvet o
nepotpoer 0,5 devtepolénton omd v

AnoBrikevon
evoropeon Béon.

; M ? 0.5s
L0, LEPLEL KOLL HETCL OO TNV GAAN. <
a Enavonposoppoyn 1ov 8écenv tepudav Staﬁpop.ﬁg
8.1 - Eravorpoooappoyr 1ov 8éceav ndve teppdte 1- BdAte 10 potép 610 mdve onueio otopotiuetog tov pubuicote otny

1(!890],1_1’]5 (novtého B kot D uovo) §3.3 pe 1o thjktpo “avdPoon”.

2- Totriote Tovtdypovo. o thjktpo. “avdBoon” kot “kotdBoon” yio 5

Sevtepolénta. To potép kdvet poo mepiotpogn 0,5 devtepolénton
omd MV pior Letd omG Ty GAAN.

3- PvBuiote axpiPéotepa pe 1o TAjktpo. “kotdBoon” ko “avdBoon”
Yo, vo, metdyete v emBount Béon tépuatog.

4- Tojote Y10 2 Sevteporénto. 10 TAfKkTpo “oton”. To HoTép KAVEL pio,

D @ C] 3T neprotpon] 0,5 Sevtepokéntov omd Ty wio pepid ko petd omé Ty
< > v < dAln. H keavovpylor Béon tépuatog Srodpouric pmoiver otn pvijun.

8.2 - Enavampocappoyn Tov BEcemv Kavm TepUatoV |- Balte 1o otép 610 méve onpelo ctauotiiatog mov pubpicate oty
10(890@5 (novtéha C kot D uovo) §3.3 pe 10 TAjkTpo “kortdPoon”.

2- Totiote Tovtdypove. o thjktpa. “avdBoon” kot “kotdBoon” yio 5
Sevtepolénta. To potép kdvet poo mepiotpogn 0,5 Sevtepolénton
and TV pie Petd oG v dAAN.

3- PvBuiote oxpiPéotepa e to TAfktpo. “kotdBoon” ko “ovdBoon”
Yo, vo, metdyete v emBount Béon tépuatog.

4- Tlomjote Y1 2 devteporénto, 10 TAfkTpo “oton”. To HOTép KAVEL pio,
neprotpon] 0,5 Sevtepokéntov omd Ty o pepid Ko petd. omé Ty
dAAN. H kovodpyto Béon tépuoatog dtodpopnic umadver otn pvijun.

A - H emavorposapuoyh elvot oﬂnéumn «dBe 56 m’m?»oug (y1a 3 x9KAovG) 1] petd amd Srokont] pedpotog 6T1G
e&ric mepintdoeig Move téppa Sradpoprig, poviéda A ko C , Kdto téua Sradpopric, povtéha A ko B

a AxUpac TOL TPOYPOUUATIGLOY
9.1 - Awkbyte TV 1popodocio Tov potép Yo, 2 devTEpoAéntaL.
- Pevpatodotiiote to potép yio 7 devtepolénta.
- AtoGye TV 1popodocia Tov Hotép 1o 2 devtepolénta.
- Anokata.oTioTE TNV Tpo@odocic 1o Hotép. To LOTEP KAVEL L0 TEPLGTPOPT LE TUXOL0. GOTC Y10. 5 devTePOAENTOL.
To potép Ppioketon mAéov oty Aettovpyio aklpmong Tov TPOYPOUNOTIGNOY.
9.2- TN cVvéLELa, ENKLPAGTE TNV 0KUPOOT TOV TPOYPUULOTIGHOY TOV GYETKOY LOTEP amd Tov ToUmd artoptkol ehéyyov 1
*aivolpylo mopnd.

- Motiote Y10 move and 7 devtepodénta to mhijktpo. "TTIPOT tov mourov. Matiote
nopoTeTopéa £0g 6TOL T0 HOTEP Kdvel pio mpdtn meptotpogn 0,5 devtepodénton (1l
amd TV o peplon Ko Letd omé TV oAAN, Kot KoomLy Metd ommd pueptid devtepo- '
Aénto pio. devtepn meprotmoon 0,5 devtepolénton ko amd Tig dvo peptég TROG
.

- H pviun tov potép étel mhéov aderdoel tedeing. Eovaxavete Tov
AP Tpoypappatiopoy tov potép (Brina 3).






