
GAMME MOTEURS

TABLEAU DE SYNTHÈSE
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externes

230 V- 50 Hz

Fin de Course Mécanique

MOTEURS FILAIRESMOTEURS RADIO

Fin de Course ElectroniqueFin de Course Electronique Fin de Course
Mécanique

120 V - 60 Hz

12 VCC

24 VCC

Gamme de couples (Nm)

Ø minimum intérieur du tube (mm)

Cotes hors tout moteur adapté mini/max (mm)

Manœuvre de dépannage intégrée

Câblage parallèle

Position Fixe

Réglage & ré-ajustement automatique

Moteur Plug & Play

…depuis les vis de réglage sur la tête moteur

…depuis un interrupteur de réglage spécifique

…depuis la commande radio

Gamme COLOR+ / COLOR Multi / TIMER Easy & Multi

Emetteur Hz séquentiel / TSA+

Capteur Hz soleil

Emetteur contact sec

Compatible avec les attaches ressorts

Compatible avec les verrous

Butées/Verrous obligatoires

Position intermédiaire

Protection contre le gel

Détection d'obstacle
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x** : 3 moteurs maximum en parallèle sur un inverseurx* : incompatible pour les réglages Fin de Course
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