GAMME MOTEURS

TABLEAU DE SYNTHESE

MOTEURS RADIO MOTEURS FILAIRES Récepteurs
- : Fin de Course l§ : : frgeref externes
Fin de Course Electronique Mécanique Fin de Course Electronique Fin de Course Mécanique
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230 V- 50 Hz X X X X X X X X X X X X X X X X X
wn
= | 120V - 60 Hz X X X X X X X X X X
%)
é 12VCC X X X
24\/CC X X
a Gamme de couples (Nm) 3a13 | 8a50 | 8a50 6 [60a120| 3a10 | 8a50 [60a120| | 4313 | 6a35 6 8ab0 | 3a13 | 8a50 | 6 8a50 (40a120({40a120( 3a10 | 15a35
=2
lc:’ @ minimum intérieur du tube (mm) 37 47 41 47 60 31 47 60 37 47 47 47 37 4 47 4 60 60 37 47
(%)
= | Cotes hors tout moteur adapté mini/max (mm) 471/511{621/695(621/695| 387 758 471 \757/197| 878 | |471/511(521/695| 387 |621/695|415/471|521/621| 376 617 78 704 373 621
-
‘g Manceuvre de dépannage intégrée X X X X
3 Cablage paralléle X X X X X X X D G D G I G B Gl
Position Fixe X X X X X X X X X X X X X X X X
. § Réglage & ré-ajustement automatique X X X
7=} | Moteur Plug & Play X B
(ds)
é é ...depuis les vis de réglage sur la téte moteur X X X X X X X X X X
L
= Z ...depuis un interrupteur de réglage spécifique X
...depuis la commande radio X X X X X X
| Position intermédiaire X X X X X X X
(e=)
= | Protection contre le gel X X X X X X X X
=
= | Détection d'obstacle X X X X X X X
‘1| Gamme COLOR+/ COLOR Multi/ TIMER Easy & Multi| x X X X X X X X X X
E. n_ﬁ Emetteur Hz séquentiel / TSA+ x* x* x* x* x* X X X X
D =
=g Capteur Hz soleil X X X X X X X X X
=
=1 Emetteur contact sec X X X X X X X X X X
E “H| Compatible avec les attaches ressorts X X X X X X X X X X X X X X X X
oo -
g 71| Compatible avec les verrous X X X X X X X X X X X X X X X X
(=]
§ =2 Butées/Verrous obligatoires X X X X

x*:incompatible pour les réglages Fin de Course x**: 3 moteurs maximum en paralléle sur un inverseur



