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c € Lire attentivement cette notice avant

toute utilisation.
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- Les abaques et limites d’utilisation de cette notice sont donnés a titre indicatif et varient en fonction des caractéristiques de chaque installation,
notamment : type de tablier, frottements, conditions d’installation, variations de la tension d’alimentation, variations de couple dues a la cinéma-
tique du tablier et et a la tension de ses ressorts. lls ne sauraient en aucun cas engager la responsabilité du vendeur ou du fabricant.

- Les valeurs ci-dessous sont données au couple nominal du moteur et pour un tablier correctement équilibré par ressorts (= le débrayage du
moteur ne doit pas entrainer de mouvements du tablier - le tablier doit étre manceuvrable manuellement par une personne).

- La norme EN 13241-1 requiert I'utilisation d'un dispositif antichute.

- Utiliser la visserie fournie pour réaliser 'ensemble des opérations décrites dans ce document.

Gamme CENTRIS - Caractéristiques techniques

Désignation Couple | Alimentation | @ couronne | Puissance | Intensité Frein & Poids max. Poids
(N.m) (mm) (W) (A) Débrayage | du rideau (kg) ‘ L max.(mm)| | (kg)
(avec équilibrage)
@200 | @220 | @240 | @60 @76
CENTRIS M 75 230V - 50Hz 200/220 300 1.3 avec 160 | 150 342 6,5
CENTRIS L 100 230V - 50Hz | 200/220/240 360 1.6 avec 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS XL 140 230V - 50Hz 220/240 450 2 avec 255|230 | 372 357 7
CENTRIS XXL 200 230V - 50Hz 220/240 650 2.85 avec 350 | 330 | 342 342 10,5
CENTRIS 100 (USA) | 100 120V - 60Hz 200/220 390 33 avec 220 | 200 357 342 7
CENTRIS 200 (USA) | 200 120V - 60Hz 220 790 6.6 avec 350 342 342 10,5

® © ®

Moteur avec fixation par bride

a - Couronne en 2 parties

b - Cartouche moteur

c - Boitier fins de course

d - Embase moteur

e - Bride de fixation

f - 2 vis a téton HM10 x 20 ZnBlI

g - 1 vis CHC téte bombée M10 ZnBI + rondelle JZC10 ZnBI
h -1 vis CBL Z 3X12

i - Kit poignée de débrayage

Moteur avec fixation par mors de serrage

a - Couronne en 2 parties

b - Cartouches moteur

c - Boitier fins de course

d - Embase moteur

e - Mors de serrage

f -1 vis CHC M10 x 25 + écrou frein M10

g - 1 vis CHC téte bombée M10 ZnBlI + rondelle JZC10 ZnBI

h-1

vis CBL Z 3X12

i - Kit poignée de débrayage




a Démontage de la couronne

Moteur avec fixation par bride Moteur avec fixation par mors de serrage

1)
J
? 220 - 240

a Installation

3.1 - Préparation du tube pour un moteur avec fixation par bride

® & @ : Passage des cables
@ & @ : Fixation du moteur

6 mm

m Montage des adaptations pour tubes @48 - @42 - 334 mm : Voir la notice livrée avec le kit des adaptations.



3.3 - Préparation du tube pour un moteur avec fixation par mors de serrage

® & @ : Passage des cables
® & @ : Fixation du moteur

r=150 mm min.

Préconisations d’installation :

- Eliminer arétes vives et bavures sur le tube pour ne pas endommager les cables. "
- Sortie des céables dans l'alignement. (si la couronne est a gauche, sortie des cables a droite ou inversement).
- Les cables ne doivent pas géner I'enroulement du tablier.

- Prévoir un rayon de courbure suffisant pour le cable de débrayage (150 mm mini.) afin d’éviter tout blocage.
- Montage de la poignée de débrayage : Voir la notice livrée dans le kit de débrayage.

- Longueur mini. de la gaine en cas de recoupe : * 4,5 m / *x Sans restriction

{( (¢
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B Schéma de raccordement (tous modéles)

- La ligne électrique doit étre dotée d’une protection conforme a la Iégislation en vigueur dans le pays d’utilisation.
- La ligne électrique doit étre dotée d’'un moyen de déconnexion omnipolaire de I'alimentation :
- Soit par un cable d’alimentation muni d’une fiche de prise de courant.
- Soit par un interrupteur assurant une distance de séparation des contacts d’au moins 3 mm sur chaque péle (cf. norme EN60335-1).
- Effectuer les branchements hors tension. Aprés cablage : mettre 'installation sous tension, contrdler le sens de rotation du moteur. Si le
sens n’est pas celui désiré, couper I'alimentation et inverser les fils marron et noir (moteurs 230V) ou rouge et noir (moteurs 120V).

- Une commande de type "homme mort" ne peut étre assurée qu'avec un inverseur instable.

INVERSEUR INSTABLE

230V - 50Hz
(120V - 60Hz)

N
[FUSIBLE 16A[= L
PE

230V - 50Hz 120V - 60Hz
Bleu @ N Blanc
Marron @ L1 Noir
Noir @ L2 Rouge
Vert/jaune | () PE Vert

? CHC M10 ZnBl

& JzC10ZnBI

FESPAN

8 mm
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/ Y
4 ’
’ ’
/ ’
! /
/ /
! /
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Réglage des fins de course (tous modéles)

7.1 - Identification des fins de course

a - Capot coulissant des fins de courses
b & c - Bagues mémoire amovibles.

d & e - Molettes rotatives.

f & g - Contacts électriques.

h - Couronne moteur.

i - Lamelles de guidage.
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7.2 - Réglages

- Fin de course bas :

1 - Positionner électriquement le rideau sur la position basse souhaitée.
2 - Enlever la bague mémoire coté droit (c).

3 - Tourner la molette droite (e) dans le sens repéré “-” jusqu’a I'activation du contact électrique (g).

- Fin de course haut :

1 - Monter le rideau électriquement jusqu’a la position haute souhaitée (bruit des lamelles i).

2 - Redescendre électriquement le rideau en position basse.
3 - Enlever la bague mémoire coté gauche (b).

4 - Tourner la molette gauche (d) de 2 tours dans le sens repéré “-” (astuce : faire un repere au

crayon sur la molette).

- Réaliser un cycle de vérification et affiner les réglages si nécessaire en tournant les molettes dans le
sens “+” pour augmenter la course du rideau, dans le sens “~” pour diminuer la course du rideau.

- Electriquement via
linverseur a clé.

- Manuellement via la
poignée de débrayage
fournie.
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GB CENTRIS MOTOR
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5062718F

Read carefully these instructions
before any use.

S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 Arc-Les-Gray CEDEX - RCS GRAY B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090

- Selection charts and limits of use mentionned in this document are given for information and may vary according to each installation charac-
teristics (more particularly : type of slats, frictions, conditions of installation, variations in power supply voltage, torque variations due to each
grilles and metal curtains kinematics and to its springs strength). That can not commit the salesman or manufacturer’s responsibility at all.

- All technical data below are given to nominal torque of the motor and with a correct balance by springs (= disengaging the motor should not
cause movements of the curtain - the curtain must be manceuvrable manually by one person).

- The EN 13241-1 standard requires the use of a safety brake device.

- Use only the screw delivered with the motor for all steps described below.

CENTRIS motor range - Technical data

Description Torque | Power supply Crown @ Power Intensity | Brake & Shutter max. Weight
(N.m) (mm) (W) (A)  |Declutching| Wweight (kg) (kg)
(balanced)
@200 | @220 | @240 @60 Q76

CENTRIS M 75 230V - 50Hz 200/220 300 1.3 Included | 160 | 150 342 6,5
CENTRIS L 100 230V - 50Hz | 200/220 /240 360 1.6 Included | 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS XL 140 230V - 50Hz 220/ 240 450 2 Included 255|230 | 372 357 7
CENTRIS XXL 200 230V - 50Hz 220/ 240 650 2.85 Included 350 | 330 | 342 342 10,5
CENTRIS 100 (USA) | 100 120V - 60Hz 200/ 220 390 3.3 Included | 220 | 200 357 342 7
CENTRIS 200 (USA) | 200 120V - 60Hz 220 790 6.6 Included 350 342 342 10,5
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Motor with clamp fixing

a - Crown in 2 parts
b - Motor

¢ - End limits box

d - Motor base

e - Fixation clamp

h -1 CBL Z 3x12 screw
i - Declutching handle kit

f - 2 full dog point screws HM10 x 20 ZnBlI
g - 1 CHC convex head screw M10 ZnBI + washer JZC10 ZnBlI

Motor with fixing by clamping jaws
a - Crown in 2 parts

b - Motor

¢ - End limits box
d - Motor base

e - Clamping jaws

f-1 CHC M10 x 25 screw + M10 nylstop nut
g - 1 CHC convex head screw M10 ZnBI + washer JZC10 ZnBlI

h -1 CBL Z 3x12 screw
i - Declutching handle kit




a Crown dismantling

Motor with clamp fixing Motor with fixing by clamping jaws

)
J
? 220 - 240

Installation

3.1 - Tube preparation for motors with clamp fixing

@® & @ : Power supply and
declutching cables.
®@ & @ : Motor fixation

6 mm

info Fitting of @48 - @42 - @34 mm tube adapters : See instructions sheet delivered with the adapter set package.



3.3 - Tube preparation for motors with clamping jaws fixing

@® & @ : Power supply and
declutching cables.
® & @ : Motor fixation

A

r=150 mm min.

Installation advice :

- Remove any burr and sharp edges from the tube to avoid damage to cables. "
- Exit the disengagement cable in the motor alignment.

- The cables should not obstruct the rolling up of the curtain.

- Allow sufficient curvature radii (150 mm minimum) in order to prevent any blockage.

- Declutching handle assembly: See instructions sheet delivered with the declutching handle kit.
- Minimun length of the declutching cable sheath in case of shortening: * 4,5 m / ** Unrestricted
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B Connection diagram (all Centris range)

- The main power line must have a safety protection in accordance with the rules of the country of use.
- The power supply circuit must be equipped with an omnipolar cutting device with an openning gap of 3 mm minimum. (EN60335-1 standard).
- Switch off the installation during connection. After connection: switch your installation on, check the direction of the operator rotation.
If the direction is not the desired one, disconnect power and invert the brown and black wires (230V power) or the red and black wires

(120V power).
- A "dead man" type control can be done only by use of an unstable switch.

230V - 50Hz

NSTABLE SWITCH
UNS S (120V - 60Hz)

N

L
PE

230V - 50Hz 120V - 60Hz
Blue N White
Brown @ L1 Black
Black R L Red
Green / yellow @ PE Green

? CHC M10 ZnBl

& JzC10ZnBI

n

8 mm

End limits adjustment (all Centris range)

7.1 - Identifiying the end limits

a - Sliding end limits box cover
b & ¢ - Removable memory rings.
d & e - Rotary adjusting wheels.

f & g - Electric switches.
h - Motor crown.
i - Guiding blades.

"
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7.2 - Adjustment

- Down end limit:

1 - Put electrically the shutter to the DOWN wished position.

2 - Remove the memory ring of the right side (c).

3 - Turn the right adjusting ring (e) in the “-” direction until to activate the switch (g).
- Up end limit:

1 - Put electrically the shutter to the UP wished position. (noise of the blades i)

2 - Move the shutter down up to the floor.

3 - Remove the memory ring of the left side (b).

4 - Turn the left adjusting ring (d) 2 turns in the “-” direction (tip: mark the wheel with a pencil).

- Move the shutter up and down to check the end limits positions. If necessary, turn the adjusting

wheels in the “+” direction to increase shutter travel or in the “-” direction to decrease shutter travel.

n Use

- Electrically with key switch.

b1

- Manually thanks to the
declutching system.
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ES MOTOR CENTRIS
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Leer atentamente estas instrucciones

antes de utilizar el producto.

S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 Arc-Les-Gray CEDEX - RCS GRAY B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090

- Los abacos y los limites de utilizacion de este documento estan indicados a titulo orientativo y pueden variar en funcién de las condiciénes de cada
instalacion mas particularmente a: tipo de lamas, fricciones, condiciénes de instalacién, variacion de la tension de alimentacién, variaciones del par

debido a la cinematica del producto y/o a la tension de los muelles, esto no puede comprometer en ningun caso al vendedor o al fabricante.

- Los valores descritos son dados a par nominal y con un correcta compensacion de los muelles (= El desembrague del motor no debe causar un

movimiento del cierre - Se necessita que el cierre se puede mover manualmente por una persona).
- La norma EN 13241-1 exige el uso de un sistema anti-caida.
- Utilizar solo la tornilleria suministrada con el motor para todos los pasos descritos a continuacion.

Gama Centris - Caracteristicas técnicas

Descripcion Par | Alimentacion @ corona Potencia | Intensidad | Freno & Peso max. Peso

(N.m) (mm) consumida (A) Desembrague| de la persiena (kg) ‘ L max.(mm)| | (kg)

(W) (compensada)
@200 | @220 | @240 | @60 @76

CENTRIS 75 75 230V - 50Hz 200/220 300 1.3 Incluido | 160 | 150 342 6,5
CENTRIS 100 100 230V -50Hz | 200/220/240 360 1.6 Incluido | 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS 140 140 230V - 50Hz 220/240 450 2 Incluido 255|230 | 372 357 7
CENTRIS 200 200 230V - 50Hz 220/240 650 2.85 Incluido 350 | 330 | 342 342 10,5
CENTRIS 100 (USA) | 100 120V - 60Hz 200/220 390 33 Incluido | 220 | 200 357 342 7
CENTRIS 200 (USA) | 200 120V - 60Hz 220 790 6.6 Incluido 350 342 342 10,5

b - Motor

® © ®

Motor con fijacién por brida

a - Corona en 2 partes

Motor con fijacion por abrazaderas (eje @76 mm)
a - Corona en 2 partes

b - Motor

¢ - Caja de fin de carrera

d - Base motor

e - Brida de fijacion

f - 2 tornillos con cabeza HM10 x 20ZnBlI

g - 1 tornillo CHC cabeza redonda M10 ZnBI + arandela JZC 10 ZnBlI
h - 1 tornillo CBL Z 3X12

i - Kit mando del desembrague

c - Caja de fin de carrera

d - Base motor

e - Abrazaderas

f - 1 tornillo CHC M10 x 25 + tuerca M10

g - 1 tornillo CHC cabeza redonda M10 ZnBI + arandela JZC 10 ZnBI

h - 1 tornillo CBL Z 3X12
i - Kit mando del desembrague




a Desmontaje de la corona

Motor con fijacion por brida Motor con fijacién por abrazaderas (eje @76 mm)

1)
J
? 220 - 240

B Instalacion

3.1 - Preparacion del tubo para un motor por fijacion por brida

® & @ : Paso de cables
®@ & @ : Fijacién del motor

6 mm

@) 24 N.m =2

m Para el montaje de las adaptaciones de tubos @ 48 - 42 - 34 mm : ver las instrucciones que se entregan con las adaptaciones



3.3 - Preparacion de un tubo para un motor con fijaciéon por abrazaderas (eje @76 mm)

@ & @ : Paso de cables
® & @ : Fijacién del motor

A

r=150 mm min.

Consejos de instalacion:

- Elimine cualquier resto de corte y borde afilado del tubo para evitar dafios en los cables. n

- Sacar los cables alineados con el motor (si la corona esta a la izquierda, los cables a la derecha o
inversamente)

- Los cables no deben entorpecer el normal enrollamiento de la persiana.

- Permitir suficiente radio de curvatura (150 mm minimo) para evitar bloqueos.

- Montaje del sistema de desembrague: ver hoja de instrucciones que se entrega con el sistema.

- Longitud minima del cable de desembrague en caso de tener que cortarlo : * 4,5 m / ** Sin restricciones
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B Esquema de conexionado (foda la gama)
- La linea eléctrica debe estar protegida de acuerdo con la normativa del pais de uso

- El circuito de alimentacién debe estar equipado con un elemento de corte omnipolar con un diferencia de abertura de 3mm minimo

(EN60335-1)

- Desconecte la instalacién durante la conexion. Después de hacer todas las conexiones, active de nuevo la instalacion, compruebe
el sentido de rotacion del motor, si el sentido no es el deseado, desconecte de la alimentacion, e invierta los cables marrén y negro

(230V) o rojo y negro (motores 120V).

- Una maniobra de tipo "hombre presente" solo puede estar asegurada con un interruptor de ordem momentanea.

' MANDO HOMBRE PRESENTE 230V - 50Hz 230V - 50Hz 120V - 60Hz
(120V - 60Hz)
Azul @ N Blanco
/@'_/. | N Marron @ L1 Negro
— L -
Negro L2 Rojo
@'m- J Verde/amarillo @ PE Verde

? CHC M10 ZnBl

& JzC10ZnBI

8 mm

n

Reglaje de los finales de carrera (toda la gama)

7.1 - Identificacién de los finales de carrera
a - Tapa de los finales de carrera deslizante |

d & e - Ruedas giratorias de ajuste

b & ¢ - Anillos de memoria extraibles ‘% i
|

f & g - Microinterruptores electricos
h - Corona del motor
i - Palas de guia

A
£ i
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7.2 - Ajuste

- Fin de carrera punto bajo

1 - mover eléctricamente la persiana hasta la posicion baja deseada

2 - Extraer el anillo de memoria del lado derecho (c)

3 - Girar la rueda de ajuste derecha (e) hacia la direccién “-“ hasta activar el micro interruptor (g)
- Fin de carrera punto alto

1 - mover eléctricamente la persiana hasta la posicién alta deseada

2 - mover la persiana hacia abajo hasta el suelo

3 - Extraer el anillo de memoria del lado izquierdo (b)

4 - Girar la rueda de ajuste derecha (d) 2 vueltas hacia la direccién “-“ (consejo: marcar la rueda con un rotulador)

- Mover la persiana arriba y abajo para comprobar los finales de carrera, si es necesario, gire las ruedas giratorias
de ajuste hacia la posicién “+” para incrementar el recorrido o hacia la direccidn “-“ para reducir el recorrido.

n Uso

- Eléctricamente con
interruptor

1]

b1

- Manualmente gra-
cias al sistema de
desembrague
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TR CENTRIS MOTOR
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okuyunuz.

Kullanimdan once talimatlari dikkatlice

S.A.S. au capital de 5 000 000 € - Z.I. Les Giranaux - BP71 - 70103 Arc-Les-Gray CEDEX - RCS GRAY B 425 650 090 - SIRET 425 650 090 00011 - n° T.V.A CEE FR 87 425 650 090

- Bu dokiimanda belirtilen segim tablolari ve kullanim sinirlamalari bilgi amagli belirtiimis olup, her bir montaj ézelligine gére (daha spesifik olarak
lamel tipi, montaj kosullari, glic kaynagi voltajindaki degisiklikler, her bir lamel ve metal kepenk kinematikleri ve bunlarin yay gliclerinden kay-
naklanan tork degisimleri) degisiklik gosterebilir. Bunlardan o6tiri satici kurulus veya imalatgi sorumlu tutulamaz.

- Asagidaki tim teknik veriler motorun nominal torkuna ve yaylarla dogru bir balansa gore belirtiimektedir. (= motor fren balatasi agili oldugunda
kepenk haraketsiz kalmalidir - Tek bir insan tarafindan kepenk manuel galistirilabilir olmalidir).

- EN 13241-1 normu geregi emniyet freni (parasut sistemi) kullanikmasi gerekir.
- Asagidaki tim adimlar i¢in sadece motorla birlikte verilen vidayi kullanin.

CENTRIS motor serisi - Teknik veriler

Tanim Tork | Gii¢ Kaynagi | Motor ¢capi @ Giig Akim Fren & Kepenk maks. Agirlik

(N.m) (mm) (W) (A) Debriyaj agirhik (kg) ‘ U maks.(mm) | (kg)

(dengeli)
@200 | @220|@240| @60 @76

CENTRIS M 75 230V - 50Hz 200/220 300 1.3 Var 160 | 150 342 6,5
CENTRIS L 100 230V -50Hz | 200/220/240 360 1.6 Var 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS XL 140 230V - 50Hz 220/240 450 2 Var 255|230 | 372 357 7
CENTRIS XXL 200 230V - 50Hz 220/240 650 2.85 Var 350 | 330 | 342 342 10,5
CENTRIS 100 (USA) | 100 120V - 60Hz 200/220 390 33 Var 220 | 200 357 342 7
CENTRIS 200 (USA) | 200 120V - 60Hz 220 790 6.6 Var 350 342 342 10,5

® © ®

Kelepge baglantili motor

a - 2 parga halinde motor kasnagi

b - Motor

¢ - Limit ayar Unitesi

d - Motor haznesi

e - Baglanti kelepgesi

f - 2 vida HM10 x 20 ZnBlI

g - 1 CHC konveks basli vida M10 ZnBlI + pul JZC10 ZnBlI
h -1 CBL Z 3X12 vida

i - Manuel bosaltma seti

Sikistirma c¢eneleri ile takilan motor

a - 2 parga halinde motor kasnagi

b - Motor

¢ - Limit ayar Unitesi

d - Motor haznesi

e - Sikistirma kelepceleri

f-1 CHC M10 x 25 vida + M10 nylstop somunu

g - 1 CHC konveks basli vida M10 ZnBlI + pul JZC10 ZnBlI
h -1 CBL Z 3X12 vida

i - Manuel bosaltma seti




€D Basiigin sokiilmesi

Kelepge baglantili motor Sikistirma geneleri ile takilan motor

)
J
? 220 - 240

a Montaj

3.1 - Kelepge baglantili motorlar i¢gin borunun hazirlanmasi

® & @ : Giig kaynagi ve bosaltma kablolari
® & @ : Motor baglantilari

6 mm

m @48 - 342 - @34 mm boru adaptorlerinin takilmasi : Adaptor seti ile birlikte temin edilen talimat sayfalarina bakin.



3.3 - Sikistirma ¢eneleri ile takilan motorlar igcin borunun hazirlanmasi

® & @ : Giig kaynag ve bosaltma kablolari
® & @ : Motor baglantilari

r=150 mm min.

Montaj tavsiyesi :

- Kablolarin zarar gérmemesi igin boru Uzerindeki capaklari ve keskin uglari temizleyin. 0
- Bosaltma kablosunu motorun hizasindan ¢ikarin.

- Kablolar kepenkin dénugtne engel olmamalidir.

- Kablolarin dolanmasini énlemek icin yeterli donis alani (minimum 150 mm) birakin.

- Bosaltma kolu tertibati: Ayirma kolu seti ile birlikte verilen talimat sayfalarina bakin.

- Kisalma halinde bosaltma kablosu mahfazasinin minimum uzunlugu: * 4,5 m / *x kisitlamasiz

{( (¢
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B Baglanti semasi (tiim Centris serisi)

- Ana elektrik hattinda Grtnudn kullanildigi tlkenin kurallarina uygun olarak bir gtivenlik korumasi bulunmalidir.
- Gug kaynagi devresine, acikligi minimum 3 mm (EN60335-1 standardi) olan bir tek kutuplu ayirici takilmalidir.

- Baglanti esnasinda elektrigi kesin. Baglantidan sonra: akimi verin, motorun ¢alisma yénini kontrol edin.

- Bu yon istenilen yon degilse, elektrigi kesin ve kahverengi ve siyah kablolarin (230V giiciinde) veya kirmizi ve siyah (120V) kablolarin

yerini degistirin.
- "dead man" gibi bir komut sadece yayli anahtar salter ile gerceklestirilebilir.

MOMENTARY SALTER 230V - 50Hz
(120V - 60Hz)

PE

/_/E@-m\ N
N oae—

230V - 50Hz 120V - 60Hz
Mavi @ N Beyaz

Kahverengi @ L1 Kirmizi
Siyah @ L2 Siyah

Yesil / sari @ PE Yesil

? CHC M10 ZnBl

& JzC10ZnBI

Limit noktalarinin ayarlanmasi (tiim Centris serisi)

7.1 - Limit noktalarinin tanimlanmasi

a - Kayar kutu kapagi :_ B @ o
b & c - Sokilebilir bellek halkalari.
d & e - Rotatif ayarlanan digliler.

f & g - Elektrikli digmeler.
h - Motor baghgi.
i - Kilavuz digliler.

I5=) =5
|_- +_, Z
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7.2 - Ayarlama

- Alt ug limit:

1 - Motoru calistirarak kepengi ASAGIYA istenilen konuma getirin.

2 - Sag taraftaki bellek halkasini sokiin (c).

3 - DUgmeyi (g) aktif hale getirene kadar sagd ayar halkasini (e) "-" yéniinde gevirin.
- Yukari ug limit:

1 - Motoru galistirarak kepengi YUKARIYA istenilen konuma getirin (kilavuz dislilerin sesi i).

2 - Kepengi yere kadar asagi indirin.

3 - Sol taraftaki bellek halkasini (b) sokuin.

4 - Soldaki ayar halkasini (d) "-" yoniinde 2 tur dondiiriin (ipucu: disliyi bir kalemle isaretleyin).

- Ug limitlerin konumunu kontrol etmek igin kepengi yukari ve asagiya hareket ettirin. Gerekmesi ha-
linde, mesafeyi ayarlamak igin ayar diglilerini "+" yéniinde ve azaltmak icin "-" yoniinde déndurun.

- Kontak anahtart ile elektrikle.

1]
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- Manuel bosaltma sistemi
sayesinde elle.
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Pfed pouzitim si pozorné prectéte tyto
pokyny
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- Tabulky vybéru a omezeni pouziti v tomto dokumentu jsou pouze informativni a mohou se vzhledem k riznym jednotlivym vlastnostem lisit
(podrobnéji: typ lamel, tfeni, podminky pfi montazi, kolisani pfivodniho napajeni, kolisani to¢ivého momentu vzhledem k jedine¢né kinematice
mrizek a zeleznych zavlsu a vzhledem k sile jejich pruzin). Po odbrzdéni motoru se roleta nesmi samovolné pohybovat. Cely systém musi byt
vyvazen (napf. navinutymi pruzinami apod.), aby bylo mozné roletu vytahnout i stahnout ru¢né.

- V8echny technické Udaje uvedené nize jsou uvedeny vzhledem ke jmenovitému to¢ivému momentu motoru a se spravnym vyvazenim pruzin.

- Norma EN 13241-1 vyzaduje pouziti padové brzdy.

- U v8ech nize uvedenych postupl pouzijte pouze Sroub dodany spolu s motorem.

Rada Centris — Technické udaje

Popis Moment Napéti Primér koruny Prikon Proud Brzdaa | Max hmotnost rolety Hmotnost

(N.m) (mm) (W) (A) odbrzdéni (kg) D max.(mm)| | (ko)

(s pruzinou)
@200 | @220 | @240 60 @76

CENTRIS M 75 230V - 50Hz 200/220 300 1.3 ano 160 | 150 342 6,5
CENTRIS L 100 230V - 50Hz 200/220/ 240 360 1.6 ano 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS XL 140 230V - 50Hz 220/240 450 2 ano 255 | 230 | 372 357 7
CENTRIS XXL 200 230V - 50Hz 220/240 650 2.85 ano 350 | 330 | 342 342 10,5
CENTRIS 100 (USA) 100 120V - 60Hz 200/ 220 390 33 ano 220 | 200 357 342 7
CENTRIS 200 (USA) 200 120V - 60Hz 220 790 6.6 ano 350 342 342 10,5

® © ®

Upevnéni motoru pomoci svérky

a - Koruna (slozena ze dvou ¢asti)

b - Motor

¢ - Box s koncovymi spinadi

d - Zakladna motoru

e - Sroubovaci svérka

f - Dva Sestihranné Srouby M10x20

g - Jeden imbus. Sroub s pulkulatou hlavou M10 + podlozka
h - Sroub CBL Z 3X12

i - Souprava na odbrzdéni

Upevnéni motoru pomoci €elisti

a - Koruna (slozena ze dvou ¢asti)

b - Motor

¢ - Box s koncovymi spinaci
d - Zakladna motoru
e - Uchytné Celisti

f - Sroub M10x25 + pojistna matice M10

g - Sroub s vypouklou hlavou M10 + podlozka
h - Sroub CBL Z 3X12ni
i - Souprava na odbrzdéni




a Demontaz koruny

Upevnéni motoru pomoci svérky Upevnéni motoru pomoci Celisti

)
J
? 220 - 240

a Montaz

3.1 - Priprava trubky pro upevnéni pomoci svérky.

® & @ : Diry pro ptivodni napéjeni
a bovden odbrzdéni.
® & @ : Diry pro upevnéni motoru.

6 mm

m Pfipevnéni trubkovych adaptért o pramérech @ 48 - @ 42 - @ 34mm : Viz list s pokyny dodany spoleéné s balenim sady adaptéra.



3.3 - Priprava trubky pro uchyceni pomoci €elisti

@ & @ : Diry pro ptivodni napajeni
a bovden odbrzdéni.
® & @ : Diry pro upevnéni motoru.

r=150 mm min.

Rady pro montaz:

- Odstrarite v§echny otfepy a ostré hrany na hfideli, aby nedoslo k poskozeni kabeld. n
- Vyvedte bovden odbrzdéni pfimo do namontovaného motoru.

- Kabely by nemély pfekazet pfi rolovani rolety smérem nahoru.

- UmozZnéte dostate¢né poloméry zakfiveni (minimalné 150mm), aby jste predesli jakémukoliv blokovani.
- Montaz rukojeti odbrzdéni: Viz list s pokyny dodany spole¢né se sadou rukojeti rozpojeni spojky.

- Minimalni délka buzirky odbrzdéni pro pfipad zkratu: * 4,5 m/ *x Neomezeny

{( (¢
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B Schéma zapojeni (u vsech motort Centris)

- Vedeni pfivodniho napajeni musi byt vybaveno ochranou v souladu s pfedpisy dané zemg, ve které bude vyrobek pouzivan.
- Napajeci obvod musi byt vybaven omnipolarnim zafizenim pro odpojeni s minimalni vili 3mm. (norma EN60335-1).
- Pfed zapojenim motoru vypnéte napajeci napéti a ovladaci spina€. Po zapojeni zapnéte napajeci napéti a zkontrolujte smér
otaceni motorud pfi zapnuti spinac¢e. Pokud se motor otaci Spatnym smérem, odpojte pfivodni napajeni a zaménte hnédy a €erny

vodi¢ (faze 230V) nebo €erveny a €erny drat (pfi napajeni 120V).

- Ovladani motoru v rezimu "mrtvy muz

nad 230V - 50Hz
Spinaé bez aretace } (120V - 80Hz)
/’-( : =@ | N
— L
\@'\' o, | PE

Ize zajistit spinacem bez aretace nebo Fidici jednotkou umoznujici tento rezim.

230V - 50Hz 120V - 60Hz
Modry DN Bily
Hnédy @ L1 Cerny
Cerny @ L2 Cerveny

Zelenoziuty | (&) PE Zeleny

? CHC M10 ZnBl

& JzC10ZnBI

8 mm

n

Nastaveni koncovych spinacu (u vSech motord Centris)

7.1 - Zjisténi koncovych poloh — —
a - Posuvny kryt krabicky s koncovymi spinaci f @ !
b & b - Snimatelné pamétové krouzky
d & e - Sefizovaci kolecka

f & g - Elektrické spinace
h - Vénec
i - Vodici hfebinek

A
£ i
== R

7.2 - Sefizeni

- Spodni koncova poloha:

1- Elektricky uvedte roletu do pozadované SPODNI polohy.
2- Na pravé strané sejméte pamétovy krouzek (c).

3- Otocte pravym pamétovym krouzkem (e) cca o 2 az 3 otacky ve sméru "-", dokud se spina¢ (g) neaktivuje.

- Horni koncova poloha: ;

1- Elektricky uvedte roletu do pozadované HORNI koncové polohy. (uslySite cvakani sefizovacich kolecek o
vodici hfebinek i).

2- Roletu rozvirte doll az k zemi.

3- Sejméte pamétovy krouzek na levé strané (b).

4- Otocte levym sefizovacim krouzkem (d) o 2 otacky ve sméru "-" (tip: poznacte si tuzkou na sefizovaci kolecko

polohu pfed otocenim).

Roletu vytahnéte nahoru a pak rozvirite doll pro kontrolu koncovych poloh. Je-li to nutné, otacejte sefizovacimi
pro snizeni vzdalenosti koncové polohy.

koleCky ve sméru "+" pro zétSeni vzdalenosti koncoveé polohy nebo

B Pousziti

- Elektricky pomoci
klicového spinace

1]
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- Ruéné pfri odbrzdéni
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oTToI00NTTIOTE XProN.

AiaBaoTe TTPOCEKTIKA TIG 0dNyieg TIPIV TV
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- O Trivakag €mMAOYAG Kal Ta 6pIa XPriong TTOU ava@épovTal g€ auTo To EVTUTTO, SivovTal yia TTANPo@OPNOoN Kal TTOIKIAOUV avaAoya pe Ta

XAPOKTNPIOTIKA TG £yKATAGTACGNG (CUYKEKPIUEVA: O TUTTOG TNG WABaAg, TPIREG, KATAOTAGN TNG EYKATAOTOONG, UETABOAEG GTNV TTAPOXH TOU

PEUNATOG, ETAROAEG AOYW SIAQOPETIKOTNTAG TNG YPIAIOG, N MNXAVIKA Kivnong TNG KoupTivag Kal TNG dUvaung Tou eAatnpiou).
- Ta TTApaKATW TEXVIKG XAPAKTNPIOTIKG GidovTal KOT& OVOUOCTIKA POTIH) TOU JOTEP KAl YIa OwaoTd (UyIoUEVO ouaTnua eAatnpiwyv. H ammooUuTTAESn
TOU JOTEP OEV TTPETTEN VA ETTIQEPEI Kivnan oTnv Yaba - n waba Ba Tpétrel va £xel TRV duvaTOTNTA Va KIvnBei atrd éva GTopo.
- To rpotutto EN 13241-1 atmraitei Tn Xprion ac@alIoIKAG CUGKEURG GTEVOU.
- XpnoIdoTroinaTe JOVO TIG TTAPEAKONEVEG BIDEG TNG CUOKEUADIAG, YIa TO TTAPOKATW BAATA TTOU avaypd@ovTal 0€ auTdV TOV 0dNyo £yKaTAaTaoNG.

CENTRIS ykdpa potép - TEXVIKA XOPOAKTNPIOTIKA

Mepiypaepn Potrn Mapoxn Zrepavn @  |KaravdAwon| ‘Evraon Opévo & MéyioTo Bdpog Bdpog
(N.m) Pelparog (mm) (W) (A) AmooupmAegn|  PoAou (kg) L max.(mm)| | HoTép
(Cuyiopévo) (kg)
@2002220 @240, @60 Q76
CENTRIS M 75 230V - 50Hz 200/ 220 300 1.3 MepihapPdvere | 160 | 150 342 6,5
CENTRIS L 100 230V -50Hz | 200/220/240 360 1.6 MepihapPdvere | 220 | 200 | 180 | 357 342 6,8
CENTRIS XL 140 230V - 50Hz 220/ 240 450 2 MepihapBdvere 255 | 230 | 372 357 7
CENTRIS XXL 200 230V - 50Hz 220/ 240 650 2.85 MepihapBdvere 350 | 330 | 342 342 10,5

® © ®

MorTtép e oTEPEWON CPIKTAPA

a - 21eQAvn o€ 2 THRPATa

b - Motép

¢ - MNivakag opiwv

d - Bdon potép

e - ZQIKTAPaGg oTEPEWONG

f - 2 Bideg pe poékTaon xwpig otreipwua HM10 x 20 ZnBlI
g - 1 Bida CHC M10 ZnBI + 1 pod¢éAa ypoBep JZC10 ZnBI
h -1 Bida CBL Z 3X12

i - ZeT €CapTAPATWY ATTOCUPTIAEENG

Motép pe oTEPEWON CPIKTAPA PE OlOYOVEG

a - Z1eQAvn o€ 2 THAPATa

b - Motép

¢ - MNivakag opiwv

d - Bdon potép

e - ZQIKTAPAG OTEPEWONG HE OIAYOVES

f-1Bida CHC M10 x 25 + 1 magiuad M10 aceaAeiag

g - 1 Bida CHC M10 ZnBI + 1 pod¢éAa ypoBep JZC10 ZnBlI
h - 1 Bida CBL Z 3X12

i - 2T €CapTAPATWY ATTOCUNTIAEENG




a ATtroouvappoAdynon ote@dvng

Motép e oTEPEWTN GQPIKTAPA

Mortép pe oTepéwan OQIKTAPA PE OlaYOVESG

” @220 -240

a TotroBéTnon

3.1 - MNpogToipacia dfova yia HOTEP ME OTEPEWON CPIKTAPA

® & @ : o apoyn peupaTog kail KaAwsIio
aTrooUPTIAEENG
® & @ : TNa oTepéwon Wotép

?220- 240

6 mm
@)24N.m 22
info [t oTepéwon o€ afova @48 - @42 - @34 mm XpNOIYOTIOINCTE TOUG AVTIGTOIXOUG AVTATITOPES : BAETTE 00nyieg 0TV cUCKEUaaia TTOU GUVOBEUEI TO OUYKEKPILEVO EEApTNHa




3.3 - MpocToipacia dfova yia HOTEP ME OTEPEWOT CPIKTAPO HE OIAYOVEG

® & @ : o TapoxA peupaTog kal KaAwsIo
ammooUPTTAEENG
® & @ : MNa oTepéwon poTép

A

r=150 mm min.

ZupBouAn TotroBéTnONG :

- AgaipéaTe Ta ypEQia Kal alxpned uttoAAgipaTa atmd Tov CwArva. ..

- E€ayete TapdAAnAa Ta kaAwdia TG atTocUPTIAEENG KAl TOU JOTEP.

- BeBaiwBeite 611 Ta KAAWBIO eV EUTTOBIOUV TNV Kivnon TNG Wabag. (ATToNakpUVETal T
KoAwdlia atrd Tnv TTEPIOXK TOU avoiyuaTog)

- EmtpéyTte TNV opaAn kUpTwaon Tou kaAwdiou (eAdyioTn akTiva 150 mm) yia Tnv atrouyn
OTTOI0GOATTOTE TTAPOKWAUCNG.

- ZUVOpPHOAGYNON XEPOUAIOU atrooUPTTAEENG: BAETTE 0dnyieg TTOU GUVOBEUOUV T GUCGKEUATIQ.

- EAGx10T0 PrKog TTpooTaTEUTIKOU KOAWDIOU aTToCUPTIAEENG O€ TTEPITITWON TTOU TO
KOVTUVOUUE : * 4,5 m / %% XWwpIG TTEPIOPITHO.
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B Aidypappa ocuvdeopoloyiag (yia 6Aoug roug Tutroug Centris)

- H nAekTp0od4TNON TOU PnNXaviopou TTPETTEl VA TTANPET TOUG VOUOUG KAl KAVOVIOHOUG ao@AAEIag TTou SIETTOUV TNV XWPa XPHong.

- TotroBeTeioTe DITTOAIKS AC0PAAOSIAKOTITN AUTOUATNG ATTOleUENnG e eAdxIoTo didgpayua amootdosws 3 mm. (EN60335-1 EupwTraikn
odnyia).

- A 10KOYTE TNV TTOPOXK TTPIV TNV OTTOIAOATIOTE £pyaCia Kal ouvdeooAoyia. TPo@odOoTEIoTE TNV EYKATACTACN KAl EAEYETE TNV TTEPICTPOYN
KaTeuBuvong Tou potép. Av dev gival n €mMOUPNTA, SIaKOWTE TNV TTAPOXT Kal avTIOTPEWTE Ta KOAWDIa oTov SIAKOTITN (Ka®E Kal Jadpo).
Tpo@odoteioTe Kal EAEYETE Eavd.

- H Aeitoupyia eAéyxou 'dead man' pytropei va yivel yovo pe dIakOTTN TECOPEVOU TTARKTPOU TUTTOU UTTOUTOV OXEDIAOUEVO VIO POAX.

AIAKOINTHE MMOYTON 230V - 50Hz 230V - 50Hz

Z S MAé N
D | GO —— v [T

— 16A FUSE L (v
{ RARUSE = L (0t oF

\@_. Maupo
PE (Tsiwon)
_@'W" J Mpdoivo / KiTpIvo @ PE

a ZuvdéovTag TV Ydaba

(y1a 6Aoug roug T0TTOUS Centris)

g CHC M10 ZnBI

& JzC10ZnBI

8 mm

n

PUOuion TepUATIKWY opiwv (yia 6Aoug Toug TUtToug Centris)

7.1 - Avayvwpion TwWV TEPHATIKWY Opiwv —_ . —_ -
’Y P 'ﬂ P}l ’ P @ . . @ .
a - ZUpaTe 1O KAAUPUGO TOU TTiVOKO Opiwv !

b & ¢ - ATrooTiwpEevol BondnTikoi daKTUAION OpiwV. ‘
d & e - MepiaTpo@Ikr péda pubIoNG. — =

b Tevtngor | @ S|®\m«|nmmmmm\\\\\m\\nmmu{L-ﬁ —Oh]
i - O%ovTWTdG 08NYOG. 2 s <
R YU WAL B UL

ANNNY

A - 5 TTEpIOTPOPEG TNG POdAG = 1 TTEPIOTPOPR TNG OTEPAVNG TOU HOTEP.

7.2 - PuByiioeig opiwv B - 1 Brjua Tng pédag = 2,5° Loipeg TePIGTPOPAG TNG OTEPAVNG TOU HOTEP.

- Kétw TEppaTikS 6plo:

1 - AwoTe €vTOAr KaB6dou aTrd Tov SIOKOTITN KOl GTAUATAOTE TO POAS aTo £mBuUuNTd KATQ dplo. 7.2

2 - AgaipéoTe 10 degi BonBNTIKO SAKTUAIO OpiwV (C).

3 - MepioTpéyTe T Oe€Id pOda pUBUIoNG (e) TTPog TNV KaTeUBuvon "-" ewg 6TOU gvepyoTToINdEi 0
MIKPOJIAKATITNG (g). (ZUPBOUAR: papkdpeTe TN pdda pe éva oTUAS. MepitTou 2 TTEPIOTPOPEG).

- Avw TEPUATIKO OpIo:

1 - AwoTe €vTOAr avédou aTTd Tov SIGKOTITN Kal OTARATACTE TO POAG aTo €mMBOUPNTO ANQ 6plo.
(XapakTnpIoTIKOG AXOG KAQK, KAQK...KAGK aT1T0 TOV 000VTWTS 0dNnY0 i).

2 - AwoTe evToA KaBOOOU £wg GTOU OTAPATATEI TO POAG OTO KATW OPIO.

3 - ApaipéoTe TO apioTEPO BondnTikd dakTUAIO opiwv (b).

4 - NepioTpéwTe TN de€Id pdda pUBuIong (d) TTpog TNV KaTewBuvon "-" ewg 6ToU gvepyoTToindEi 0
HiIKpodIakOTITNG (f). (ZUupBOUAR: papkdpeTe TN pdda Pe Eva oTUAS. MMepiTTou 2 TTEPIOTPOPEG)

MeTakiviioTe To poAd TTAvVw Kai KATW YIa va eAEYEETE Ta TEPHATIKG Opla diadpopung. Av BewpnBei atrapaitnTo,

TEPIOTPEWTE TIG POBOEG PUBUIONG TTPOG TO "-" yia va peiaeTe TNV S1adpopn Tou poAou A TTpog 1o "+" yia va
augnaete TNV S1adpopn Tou PoAou.

(=s==vas
........

................

- HAekTpIKG pE - Xelpokivnta xapn
4} KAEIOOBIaKATTTN. TOU OUCTAMATOG
{} ﬁ QTTOGUMTIAEENG.
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